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Dichiarazione CE di conformita

R.V.R. Elettronica S.p.A. dichiara che questo trasmettitore & conforme ai requisiti essenziali
ed alle altre disposizioni pertinenti stabilite dalla direttiva 1999/5/CE.

Validita della Dichiarazione CE di Conformita.

ATTENZIONE: la Conformita di questo prodotto decade se questo prodotto viene fatto ope-
rare in condizioni non previste da R.V.R. Elettronica e dichiarate in questo manuale d’uso.

Esempi di condizioni che fanno decadere la conformita (lista solo indicativa):

Mancato rispetto della connessione fra eccitatore e amplificatore(i) indicata nel presente
documento;

Impiego di moduli componenti diversi da quelli previsti da R.V.R. Elettronica S.p.A.;
Impiego di apparati accessori non conformi e/o recanti segnali non conformi a quanto ac-
cettabile dal prodotto;

Impiego del prodotto in condizioni operative diverse da quelle previste (temperatura, umidi-
ta, tensione di alimentazione, ...);

Qualsiasi modifica fatta a parti del prodotto fatta senza espressa autorizzazione da parte di
R.V.R. Elettronica S.p.A..

Limitazioni d’uso del prodotto nei paesi dell’Unione Europea.

Questo prodotto & un trasmettitore radio per il servizio di radiodiffusione sonora in modu-
lazione di frequenza. Utilizza frequenze operative che non sono armonizzate negli stati
dell’'Unione Europea.

Chi utilizza questo apparato, prima di metterlo in esercizio, deve ottenere apposita autoriz-
zazione all’'uso dalla locale Autorita di gestione dello spettro.

E responsabilita dell'utilizzatore configurare la frequenza operativa, la potenza di trasmis-
sione, e le altre caratteristiche dell'impianto di trasmissione, di cui il trasmettitore oggetto
della presente documentazione fa parte, affinché siano rispettate le limitazioni definite nella
autorizzazione ricevuta dalla locale Autorita competente.



Rifiuti di Apparecchiature Elettriche ed Elettroniche
(RAEE)

Il simbolo indica che non dovete gettare rifiuti di apparecchiature elettriche
ed elettroniche (RAEE) nella spazzatura. Per il corretto smaltimento, con-
tattate il vostro centro locale di riciclaggio o di rifiuti pericolosi.

ATTENZIONE

Non gettate rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE) nel-
la spazzatura.Per il corretto smaltimento, contattate il vostro centro locale

e di riciclaggio o di rifiuti pericolosi.
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1. Introduzione

Questo manuale descrive il PJ20KPS-C/PJ25KPS-C, un trasmettitore RF per radiodiffusione
audio in modulazione di frequenza allo stato solido prodotto dalla R.V.R. Elettronica. Es-
sendo il PJ20KPS-C/PJ25KPS-C una combinazione di due PJ10KPS-C o PJ12K5PS-C, in
questo manuale viene descritto il funzionamento generale del trasmettitore e dei dispositivi
presenti in aggiunta, invece per quanto riguarda il singolo trasmettitore fare riferimento al
manuale del PJ10KPS-C.

Questo manuale é da considerarsi parte integrante del manuale del
PJ10KPS-C e non sostitutivo.

Questo manuale costituisce una guida generale diretta a personale addestrato e qualificato,
consapevole dei rischi connessi all’operare su circuiti elettrici ed elettronici.

Esso non si propone di contenere una relazione completa di tutte le precauzioni di sicurez-
za che devono essere osservate dal personale che utilizza questa od altre apparecchiature.

L'installazione, l'uso e la manutenzione di questa apparecchiatura implicano rischi sia per
il personale che per I'apparecchiatura stessa, la quale deve essere maneggiata solo da
personale qualificato.

La R.V.R. Elettronica SpA non si assume la responsabilita di lesioni o danni causati da un
uso improprio o da procedure di utilizzo errate da parte di personale qualificato o meno.

Si prega di osservare le norme locali e le regole antincendio durante I'installazione e I'uso
di questa apparecchiatura.

ATTENZIONE: disconnettere sempre I'alimentazione prima di aprire i coperchi o rimuovere
qualsiasi parte dell’apparecchiatura. Usare appropriate misure di messa a terra per scarica-
re i condensatori ed i punti di alta tensione prima di procedere a qualsiasi manutenzione

ATTENZIONE: questo apparecchio puo irradiare energia a radiofrequenza, e se non
installato in accordo con le istruzioni del manuale ed i regolamenti in vigore pud causare
interferenze alle comunicazioni radio.

Operare con questo apparecchio in un ambiente residenziale pud provocare disturbi radio;
in questo caso, puo essere richiesto all’'utilizzatore di prendere misure adeguate.

La R.V.R. Elettronica SpA si riserva il diritto di apportare modifiche al progetto e
alle specifiche tecniche dell’apparecchiatura, nonché al presente manuale, senza
alcun preavviso.
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rodotti della R.V.R. Elettronica SpA sono coperti da garanzia di 24 (ventiquattro) mesi.

Su certi componenti, come le valvole per finali di potenza, vale la garanzia originale della casa

costruttrice. La R.V.R. Elettronica SpA estende inoltre tutte le garanzie di fabbricazione trasferi-
bili. Queste saranno trattenute dalla R.V.R. Elettronica per assicurare un’assistenza piu precisa
e veloce possibile; eventuali reclami dovranno essere inoltrati direttamente alla R.V.R. Elettroni-
ca secondo le procedure stabilite.

La garanzia non include:

1

arowON

danni verificatisi durante la spedizione della macchina alla R.V.R. Elettronica per
riparazioni;

qualsiasi modifica o riparazione non autorizzata;

danni incidentali o causati non dovuti a difetti dell’apparecchiatura;

danni nominali non incidentali;

costi di spedizione, di assicurazione dell’apparecchiatura, di sostituzione di parti
0 unita.

Qualsiasi danno all’apparecchiatura causato dal trasporto deve essere segnalato al corriere e
riportato per iscritto sulla ricevuta di spedizione.

Qualsiasi differenza o danno scoperto dopo la consegna dovra essere riferito alla R.V.R. Elet-
tronica entro 5 (cinque) giorni dalla data di consegna.

Per far valere la garanzia occorre seguire la seguente procedura:

contattare il rivenditore o il distributore dove & stata acquistata 'apparecchiatura;
descrivere il problema o il malfunzionamento per verificare se esiste una soluzione sem-
plice.

Rivenditori e Distributori sono in grado di fornire tutte le informazioni relative ai problemi
che possono presentarsi piu frequentemente; normalmente possono ripararel’apparec-
chiatura molto piu velocemente di quanto non potrebbe fare la casa costruttrice;

se il vostro rivenditore non puo aiutarvi, contattare la R.V.R. Elettronica ed esporre il
problema; se il personale lo riterra necessario, Vi verra spedita I'autorizzazione all'invio
dell’'apparecchiatura con le istruzioni del caso;

una volta ricevuta I'autorizzazione, restituire I'apparecchiatura in porto franco all'indirizzo
specificato. Imballarla con cura, utilizzando possibilmente I'imballo originale,e sigillare il
pacco.

Non restituire la macchina senza l'autorizzazione all'invio perché potrebbe essere rispe-
dita al mittente.

citare il tipo, modello e numero di serie dell’apparecchiatura; allegare una diagnosi tecnica
scritta dove sono elencati tutti i problemi ed i malfunzionamenti riscontrati ed una copia
della fattura di acquisto.
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La sostituzione di parti in garanzia o di pezzi di ricambio pud essere richiesta al se-
guente indirizzo.
Ricordare di citare tipo, modello e numero di serie dell’apparecchiatura.

R.V.R. Elettronica SpA
Via del Fonditore, 2/2c
40138 BOLOGNA
ITALY

Tel. +39 051 6010506
email: info@rvr.it
Web: www.rvr.it
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le impegnato nell'installazione, nell'uso e nella manutenzione dell’apparecchiatura
e avere familiarita con la teoria e le pratiche di primo soccorso.

3.1  Trattamento degli shock elettrici

3.1.1 Se la vittima a perso conoscenza

Seguire i principi di primo soccorso riportati qui di seguito.

+ Posizionare la vittima sdraiata sulla schiena su una superficie rigida.

« Aprire le vie aeree sollevando il collo e spingendo indietro la fronte (Fig. 3-1).

» Se necessario, aprire la bocca e controllare la respirazione.

+ Se la vittima non respira, iniziare immediatamente la respirazione artificiale (Fig.3-2):
inclinare la testa, chiudere le narici, fare aderire la bocca a quella della vittima e
praticare 4 respirazioni veloci.

e ", 1 ; . .

N E G
| H.L L
S i &@Ui j:
Figura 3-1 Figura 3-2

« Controllare il battito cardiaco (Fig. 3-3); in assenza di battito, iniziare immediatmente
il massaggio cardiaco (Fig. 3-4) comprimendo lo sterno approssivativamente al
centro del torace (Fig. 3-5).

- H?" el 'JJ l-_x
AVZ ﬁ] I-E* \
-_&;h_ __::j'__""-._ l T _r Jl nll

Figura 3-3 Figura 3-4 Figura 3-5

* Nel caso di un solo soccorritore, questo deve tenere un ritmo di 15 compressioni
alternate a 2 respirazioni veloci.

* Nel caso in cui i soccorritori siano due, il ritmo deve essere di una respirazione ogni
5 compressioni.

* Non interrompere il massaggio cardiaco durante la respirazione artificiale.

» Chiamare un medico prima possibile.
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3.1.2 Se la vittima é cosciente

» Coprire la vittima con una coperta.

* Cercare di tranquillizzarla.

» Slacciare gli abiti e sistemare la vittima in posizione coricata.
* Chiamare un medico prima possibile.

3.2 Trattamento delle ustioni elettriche

3.2.1 Vaste ustioni e tagli alla pelle

» Coprire 'area interessata con un lenzuolo o un panno pulito.

* Non rompere le vesciche; rimuovere il tessuto e le parti di vestito che si fossero
attaccate alla pelle; applicare una pomata adatta.

+ Trattare la vittima come richiede il tipo di infortunio.

» Trasportare la vittima in ospedale il piu velocemente possibile.

+ Se le braccia e le gambe sono state colpite, tenerle sollevate.

Se l'aiuto medico non € disponibile prima di un’ora e la vittima & cosciente e non ha
conati di vomito, somministrare una soluzione liquida di sale e bicarbonato di sodio: 1
cucchiaino di sale e mezzo di bicarbonato di sodio ogni 250ml d’acqua.

Far bere lentamente mezzo bicchiere circa di soluzione per quattro volte e per un perio-
do di 15 minuti.

Interrompere qualora si verificassero conati di vomito.

Non somministrare alcolici
3.2.2 Ustioni Meno gravi

* Applicare compresse di garza fredde (non ghiacciate) usando un panno il piu pos
sibile pulito.

* Non rompere le vesciche; rimuovere il tessuto e le parti di vestito che si fossero
attaccate alla pelle; applicare una pomata adatta.

* Se necessario, mettere abiti puliti ed asciutti.

+ Trattare la vittima come richiede il tipo di infortunio.

» Trasportare la vittima in ospedale il piu velocemente possibile.

* Se le braccia e le gambe sono state colpite, tenerle sollevate.
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generale

IPJ25KPS-C € un trasmettitore RF per radiodiffusione sonora in modulazione di
za. E’ un apparato di moderna concezione completamente allo stato solido che utilizza
OSFET come componenti attivi nei moduli di amplificazione FM.Questo capitolo descrive bre-
vemente le caratteristiche principali della macchina.

4.1 Composizione
Il trasmettitore PJ20KPS-C/PJ25KPS-C & costituito da apparati inseriti in due rack da 19”. Gli
apparati principali sono:
» 20 Moduli amplificatori RF da 1.2 kW nominali (PJ20KPS-C)
» 20 Moduli amplificatori RF da 1.4 kW nominali (Alta efficienza) (PJ25KPS-C)
* 1 Unita di controllo detta Master control unit (MCU)
* 1 Combinatore ibrido -3dB
» 1 Carico fittizio
* 4 Carrelli alimentatore
* 1 Rack servizi (optional)
In configurazione standard viene fornito con due Rack da 40 unita, come optional si pud avere
un rack di servizi da 40 unita che pud essere installato a destra (come nella foto) o a sinistra del
trasmettitore.
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TX1 TX2 SERVICE
Caratteristiche tecniche
PJ20KPS-C PJ25KPS-C

Banda di frequenza

87.5-108.0 MHz

Nominal RF power

20000 - 21000 W

25000 - 26250 W

Alimentazione di rete

220/380V Trifase, 3F+N

Potenza di eccitazione Max. 100 W
Consumo 35 Kw 37 Kw
Fattore di potenza 0.98
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rol unit (MCU)

ento con cui 'operatore effettua tutte le manovre e le verifiche sull’amplificatore € la
ster control unit (MCU).
N.B: quanto seque prende come esempio il PJ20KPS-C, ma il significato vale in maniere ana-

loga anche per il PJ25KPS-C

Su questa unita sono presenti tre gruppi di controlli:

* Display LCD e pulsanti di navigazione
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 Pulsanti,selettori e LED
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eratore puod usare il software di gestione del trasmettitore tramite un insieme di
menu che vengono visualizzati sul display LCD. Per navigare attraverso i menu, effettua-
re le varie impostazioni e dare i diversi comandi, si usano quattro tasti appositi:

Pulsante Descrizione
OK Tasto da premere per entrare in un sottomenu, per entrare in modalita
modifica di un parametro o per confermare un valore modificato
ESC Tasto da premere per uscire da un menu o per annullare la modifica di
un valore
r— Tasto per spostarsi all'interno di un menu (verso destra o verso il bas-
s0) o per ridurre il valore di un parametro che si sta modificando
J Tasto per spostarsi all’'interno di un menu (verso sinistra o verso I'alto)
o per incrementare il valore di un parametro che si sta modificando
. Trimmer per la regolazione del contrasto del display LCD

Sul display LCD, quando I'operatore non sta navigando usando i vari pulsanti, viene
mostrata la schermata predefinita “Output Power” che riporta la potenza d’uscita diretta
e riflessa (Figura 5-1).

Come indicato dalla schermata predefinita, premendo il tasto ESC si accede al menu
“Overall Status”(Figura 5-2).

Figura 5-1
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511 Menu Overall Status

Questo menu include solo indicazioni,cioé le diverse linee della schermata non prevedono
input da parte dell'operatore (Figura 5-2).

Linea menu Descrizione

Timer (quando Indicazione dei tempi di inizio e di fine della modalita di riduzione
abilitato) automatica della potenza - vedi “Settings” menu

Master Control | Stato dell’'unita di controllo principale (Off oppure On) ed indicazione
unit dell’eccitatore attualmente collegato all’amplificatore (Exct.1 o Exct.2)

R.F. Combiner-1 | Stato della scheda combinatore RF1
R.F. Combiner-2 | Stato della scheda combinatore RF2

Control unit-1 Stato della control unit del TX1
Control unit-2 Stato della control unit del TX2
Hours Contatore delle ore di funzionamento del trasmettitore. Indicazione

utile ad esempio per stabilire i momenti in cui effettuare operazioni di
manutenzione

Premendo il tasto OK si accede al “Menu Select” (Figura 5-3).

Figura 5-2

Nota: Tutte le Control Unit devono essere in REMOTE altrimenti verra visualizzato “Time-out”.
Se da LOCAL si passa a REMOTE, dovranno passare circa 30/40 sec. prima di poter visua-
lizzare il relativo stato.

5.1.2 Menu Select

Questo & il menu principale da cui € possibile accedere ad altri sottomenu per poter
controllare e modificare vari parametri del trasmettitore(Figura 5-3).

Per entrare in uno dei sottomenu, selezionare la linea relativa con i tasti-freccia e pre-
mere il tasto OK.

Linea menu Descrizione

Master Control Stato complessivo del PJ20KPS-C/PJ25KPS-C
unit

R.F. Combiners Stato dei combinatori RF

Control Units Stato delle control unit
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Descrizione

Storico degli allarmi che si sono verificati

Service Menu di servizio

Settings Settaggio dei parametri (p.es. Livelli di potenza)

Exciters Parametri relativi agli eccitatori (p.es. potenza erogata, eccitatore
in onda)

Info Informazioni sulla configurazione del PJ20KPS-C

Release Informazioni sulle versioni hardware e software dei moduli della
macchina

Modem Le regolazioni sono riferite al sistema opzionale di telemetria

Passwords Impostazione e modifica della password per poter modificare i
parametri del menu settings

Per tornare al menu predefinito premere piu volte il tasto ESC.

* Menu Select sRfckdddkdokss

Unit

Figura 5-3

51.3 Menu Master Control Unit

Menu informativo sugli ingressi e le uscite dell’ MCU della macchina (Figura 5-4).

Linea menu Descrizione

Ext Intl Stato dell’ingresso “interlock esterno” (JP4/4 interfaccia parallela)
Aux Intl Stato dell'ingresso “interlock ausiliario” (JP4/5)

Exc1 A.Audio Stato dell’ingresso “Allarme audio eccitatore1” (JP4/8)

Exc2 A.Audio Stato dell’ingresso “Allarme audio eccitatore2” (JP4/9)

Mains Indica lo stato del controllo trifase presente dietro il TX1.

Deve essere ON per poter far si che I’intero trasmettitore fun-
zioni, altrimenti rimarra bloccato e I'unico ALLARME visivo
sara il led WAIT acceso sulla MCU. Non comparira nessuna
riga di allarme nel “menu Alarms”

L.P. Timer Stato del comando della modalita di riduzione automatica della
potenza
Reserve-1 Stato dell’ingresso “Reserve 1”7 (JP8/2)
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Reserve-2 Stato dell’ingresso “Reserve 2” (JP8/3)

Reserve-3 Stato dell'ingresso “Reserve 3” (JP8/4)

Relay Exc Stato del relay di scambio degli eccitatori (Off = eccitatore 1 on air)

Exc-1 Mute Stato dell'interlock dell’eccitatore 1 (Off = potenza RF abilitata)

Exc-2 Mute Stato dell’interlock dell’eccitatore 2 (Off = potenza RF abilitata)

Audio Alarm Stato dell’uscita Audio Alarm (JP47/1)

Exc’s Mains Stato dell’alimentazione degli eccitatori (On = alimentazione
abilitata)

PG1 Stato dell’'uscita PG1

PG2 Stato dell’'uscita PG2

RFL1 Stato dell’'uscita RFL1

RFL2 Stato dell’'uscita RFL2

Stand_by (In) Stato della linea “Stand by” in ingresso

Stand_by (Out) | Stato della linea “Stand by” in uscita dalla control unit

Total Eff Efficienza totale della macchina

ter Control Unit.

Figura 5-4
514 Menu R.F. Combiners

Questo menu contiene le informazioni che riguardano la parte RF del trasmettitore nel
suo complesso (Figura 5-5).

Linea menu Descrizione

Antenna Fwd Potenza RF diretta emessa dal trasmettitore

Antenna Rfl Potenza RF riflessa dell’antenna

Load-1 Fwd Potenza RF diretta sul carico fittizio

Load-1 Rfl Potenza RF riflessa sul carico fittizio

Load-1 Alr. Stato del clickson dei 120°C sul carico fittizio: se & Alr significa che

€ intervenuta la protezione dei 120°C e il trasmettitore viene imme-
diatamente fermato e va in FAULT. Soltanto I'intervento del tecnico
o un reset da telemetria (se I'allarme di temperatura non & piu pre-
sente) potranno far ripartire il trasmettitore

Load-1 Wrn. Stato del clickson dei 50°C sul carico fittizio: se & Alr significa che &
intervenuta la protezione dei 50°C, il trasmettitore continua a funzio-
nare ma occore prestare attenzione, probabilmente le ventole del
carico non funzionano o c’é troppa potenza sbilanciata sul caric
Stand-by (In) Non usato
Stand-by 1 (Out) | Non usato
Stand-by 2 (Out) | Non usato
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F. Combiners.

Alr. | Wrn.

| Rfl.
hat 28.48 Kw 168 W

=

B W 0k |

Figura 5-5

51.5 Menu Control Units

Questo menu contiene le informazioni che riguardano lo stato delle complessivo delle
macchine che compongono il trasmettiore (Figura 5-6 e 5-7)).

Linea menu

Descrizione

Control Unit 1 - Overall Status

Control Unit Stato dell’'unita di controllo (Off oppure On) del TX1

Power Supply | Stato della scheda Power supply (Off oppure On) del TX1

R.F. Combiner | Stato della scheda Combiner (Off oppure On) del TX1

R.F. Unit-x Stato del modulo amplificatore RF numero N (Off oppure On) del TX1

Linea menu

Nell’angolo in basso a destra del display € presente il simbolo - questo significa

che & disponibile un ulteriore pagina relativa a questo menu (Figura 5-6 o 5-7), che &
possibile visualizzare usando i tasti-freccia.

Descrizione

Control Unit 2 - Overall Status

Control Unit Stato dell’unita di controllo (Off oppure On) del TX2

Power Supply | Stato della scheda Power supply (Off oppure On) del TX2

R.F. Combiner | Stato della scheda Combiner (Off oppure On) del TX2

R.F. Unit-x Stato del modulo amplificatore RF numero N (Off oppure On) del TX2

Figura 5-6 Figura 5-7
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5.1.6 Menu Alarms

Questa schermata raccoglie tutte le registrazioni degli eventi rilevanti per la determina-
zione delle cause di eventuali malfunzionamenti.La schermata & costituita da un nume-
ro di pagine variabile (fino a 10) in funzione del numero di eventi che si sono verificati
(esempio in Figura 5-9). Gli ultimi eventi in ordine cronologico sono mostrati nella prima
pagina e cosi via. Per scorrere le pagine, utilizzare i tasti-freccia.

Non é possibile cancellare gli allarmi visualizzati in questo menu se non da
personale RVR

Colonna menu Descrizione

Unit Modulo del sistema che ha determinato I'evento
Err Tipo e dettaglio dell’evento.
Per informazioni piu dettagliate consultare il capitolo 5.4
Time Ora e minuti in cui si & verificato I'evento
Date Data in cui si & verificato I'evento

Figura 5-9

51.7 Menu Service

Questo menu viene usato normalmente durante le operazioni di manutenzione. Mentre
e visualizzata questa schermata, la Master Control Unit interroga i singoli trasmettitori
dell’apparato con una frequenza maggiore in modo da rendere la visualizzazione dei
parametri la piu immediata possibile. Quando si € all'interno di questo menu, tutte le fun-
zioni secondarie vengono sospese, pertanto un eventuale allarme non viene visualizzato
e registrato immediatamente; all’'uscita dal menu tutti gli allarmi momentaneamente “par-
cheggiati” vengono registrati.Questo menu si disattiva dopo 60 minuti che nessun tasto
viene premuto (Figura 5-10).

Linea menu Descrizione
Fwd Potenza diretta complessivamente erogata dall’amplificatore
Unb Potenza di sbilanciamento dissipata sul carico fittizio collegato al
combinatore
C.U.-1 Potenza diretta erogata dal trasmettitore 1
C.U.-2 Potenza diretta erogata dal trasmettitore 2
Load-1 Potenza diretta sul carico fittizio del trasmettitore
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Figura 5-10

Menu Settings

Questo menu € usato per i settaggi della macchina. E’ percid il menu che piu spesso
viene utilizzato al di fuori delle eventuali operazioni di manutenzione(Figura 5-11).

Nota: questo menu é protetto da password. per poter effettuare modifiche biso-
gna inserire la password utente nel “Menu password” (vedi cap. 5.1.13)

Linea menu Descrizione

Nominal Pwr Settaggio del livello nominale di potenza, espresso come percen-
tuale del livello di potenza massima. Questo ¢ il livello che il
PJ20KPS-C deve raggiungere quando viene premuto il pulsante
“‘Nominal Power”

Low Power Settaggio del livello ridotto di potenza, espresso come percentuale
del livello di potenza massima. Questo ¢ il livello che il PJ20KPS-C
deve raggiungere quando viene premuto il pulsante “Power Lower”

PG1 Livello di potenza diretta a cui scatta il “Power Good” PG1. Questo
livello &€ espresso come percentuale del fondo-scala della grandez-
za a cui é collegato PWG1, indicato nella colonna Assign

PG2 Vedi PG1

RFL1 Livello di potenza riflessa a cui scatta il “Reflex” RFL1. Questo livel-
lo &€ espresso come percentuale del fondo-scala della grandezza a
cui é collegato RFL1, indicato nella colonna Assign

RFL2 Vedi RFL1

Exc’ wait time Tempo atteso prima della validazione del guasto di un eccitatore

Talk Address Indirizzo dell’'apparato nella rete RS485

Time Indicazione e settaggio dell’'ora attuale

Date Indicazione e settaggio della data attuale

L.P. Timer Regolazione della modalita di riduzione automatica di potenza:
puod essere impostata in “Auto” (abilitato) o “Manual” (disabilitato).
La caratteristica consiste nel ridurre la potenza nominale al livello
piu basso e quindi al ritorno alla potenza nominale nel tempi
fissati. | tempi di inizio e fine sono regolati in questo menu
selezionando “Auto”.

Write Config Comando per la scrittura delle configurazioni nelle due schede R.F.
combiner della MCU. Questa operazione va effettuata solo nel caso
di sostituzione di una di esse.
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Figura 5-11

5.1.9 Menu Exciters
Menu usato per i settaggi degli eccitatori(Figura 5-12).

Linea menu Descrizione
Main Exc Potenza di uscita dell’eccitatore attualmente in onda
Stdby Exc Potenza di uscita dell’eccitatore attualmente sul carico fittizio inter-
no
Main Exciter Indicazione dell’eccitatore attualmente in onda. Posizionando il

cursore su questa linea usando i tasti-freccia e premendo OK, &
possibile effettuare lo scambio fra I'eccitatore in onda e I'eccitatore
su dummy load.

Exct.1 Stato dell’eccitatore 1. Posizionando il cursore su questa linea con
i tasti-freccia e premendo OK & possibile accendere o spegnere
I'eccitatore.

Exct.2 Come Exct.1, per il secondo eccitatore

Figura 5-12

Nota: lo scambio degli eccitatori e il relativo cursore sono disponibili solo
scambio & impostata in manuale e il led giallo &€ acceso.

Rev. 1.2
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schermata contiene informazioni sulla configurazione della macchina (Figura
-13).

Linea menu Descrizione

S.N. Numero di serie del trasmettitore

Talk Addr. Indirizzo della porta RS485 del trasmettitore,deve essere obbliga-
toriamente 3

Software V. Versione software installato nella MCU

Baud Rate Velocita della porta seriale

User Code Riservato ai tecnici RVR

Exciter Configurazione degli eccitatori presenti nel trasmettitore. Pud
essere “Single” o “Dual”

Cfg. N+1 Configurazione del trasmettitore come facente parte di un sistema
N+1

Dual
No

Figura 5-13

5.1.11 Menu Release

Questo menu mostra l'indirizzo, il tipo di configurazione, la versione software di tutte le
schede a microprocessore del trasmettitore(Figura5-14).

Linea menu Descrizione

M. Ctrl. Unit Informazioni sulla MCU

RF Combiner-1 Informazioni sulla scheda Combiner RF 1
RF Combiner-2 Informazioni sulla scheda Combiner RF2
Ctrl. Unit-1 Informazioni sulla Control Unit del TX1
Ctrl. Unit-2 Informazioni sulla Control Unit del TX2
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Figura 5-14

51.12 Menu Modem

Questa schermata informa I'utente riguardo la configurazione del sistema di teleme-
tria GSM (opzionale) (Figura5-14).I parametri presenti in questa schermata possono
essere visualizzati solamente se il selettore presente sulla CCU si trova in posizione
REMOTE, altrimenti se & posizionato in LOCAL verra visualizzata la schermata come

in Figura 5-15.

Linea menu Descrizione

[.D. Identificazione dell’indirizzo del trasmettitore,solitamente 1. Nel caso
siano presenti piu trasmettitori in configurazione N+1 dovranno esse-
re dati dei numeri in ordine crescente,uno per ogni trasmettitore

Name Nome mnemonico della stazione,come la postazione o la frequenza

S.C.N Numero del centro servizi del proprio gestore di telefonia mobile

Info Nome del gestore telefonico

Dial Normalmente ATDT

Phone Numeri di telefono a cui verranno inviati i messaggi di allarme

Level Livello del segnale GSM

Status Stato del modem

Retry Indica quante volte lo stesso messaggio verra inviato

Type Tipo di modem, solitamente GSM

Figura 5-14

Figura 5-15
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funzioni (Figura 5-15a).

Linea menu

Descrizione

schermata serve per impostare o modificare la password per accedere ad alcu-

System Administrator

Riservato al personale RVR

User Password

Qui va inserita la password utente per poter effettuare
variazioni nel “menu settings”, altrimenti sara solo possibile
consultarlo. La password impostata di fabbrica € “0” (zero).

User Password change

Serve per cambiare la password utente

rd Chande.

S9ABCDEFGHI JKLMMOPERT

Figura 5-15a
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PJ20KPS-C/PJ25KPS-C

5.2 Pulsanti,selettori e LED

Le operazioni tipiche di controllo della macchina si effettuano usando i pulsanti del pan-
nello dell’'unita di controllo. Ai vari pulsanti e selettori corrispondono appositi LED che

indicano lo stato della macchina(Figura 5-16).

Figura 5-16

Le funzioni svolte dai comandi sono:

Funzione

Descrizione

OFF

Pulsante per lo spegnimento della macchina. Un LED segna-
la che la macchina € in stato OFF. In questo stato, gli ecci-
tatori e la ventola sono spenti, i moduli di amplificazione RF
non sono alimentati.

STDBY

Pulsante per mettere la macchina in stand-by. In questo stato
il trasmettitore non emette potenza, ma € pronto per iniziare
la trasmissione: la ventola principale € accesa, i moduli RF
non sono alimentati, nel caso di modalita automatica gli ec-
citatori sono accesi ma bloccati tramite interlock. Lo stand
by serve in pratica per testare gli eccitatori, infatti in modalita
manuale I'operatore pud disporli in base alle proprie esigen-
ze; provenendo da un “On” in modalita manuale, il sistema
non tocca gli interlock. Lo stato STAND-BY & segnalato da
un apposito LED.

In manuale e in stand-by l'inhibit della macchina non intervie-
ne sugli interlock degli eccitatori. Questo pud servire quando
I'apparato € in configurazione n+1 per verificare se gli eccita-
tori sono operativi.

ON

Pulsante per I'accensione del trasmettitore.l| moduli RF si
posizionano in condizione di On,la pompa si accende e |l
comando EXCITER CHANGEOVER deve essere impostato
su automatico.ll trasmettitore eroga cosi potenza.

Nel caso che il comando EXCITER CHANGEOVER sia
impostato su MANUAL (led acceso) gli eccitatori rimarran-
no bloccati tramite interlock e bisognera andare nel *
exciters” dell CCU a abilitarli manualmente.Gli
vono erogare una potenza di almeno 1
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trasmettitore.La potenza erogata dai moduli RF rimarra
bloccata a circa 800-900 W per circa 10 sec.,dopo di che
iniziera la regolare rampa di salita e si raggiungera la poten-
za impostata.

LOC/REM Selettore che imposta il trasmettitore in modalita remota o
locale.In modo locale i pulsanti ed il controllo via menu sono
attivi. In modo remoto, i pulsanti ed i controlli via menu sono
inibiti, ed i comandi possono essere dati solo remotamente
via interfaccia parallela o via software di telecontrollo.

ALARM RESET Pulsante per 'azzeramento degli allarmi di tipo FAULT o
WARNING.
POWER LOWER Premendo questo pulsante, si comanda al trasmettitore di

erogare il livello di potenza ridotto. Questa impostazione vie-
ne segnalata da un LED apposito. Il valore che corrisponde
al livello ridotto puo essere impostato dall’operatore usando
il menu settings (vedere 5.1.9).

NOMINAL POWER Premendo questo pulsante, si imposta il trasmettitore per
erogare il livello di potenza nominale. Questa impostazione
viene segnalata da un LED apposito. Il valore che corrispon-
de al livello nominale pud essere impostato dall’operatore
usando il menu settings (vedere 5.1.9).

EXCITER Con questo pulsante I'operatore pud impostare il sistema di
CHANGEOVER scambio degli eccitatori in modo manuale o automatico.
Quando viene selezionata la modalita manuale si accende |l
led di segnalazione.

Per effettuare uno scambio manualmente, & necessario usa-
re il menu exciters.

LED WARNING Questo led indica una condizione di ATTENZIONE (qualco-
sa non sta funzionando correttamente, ma I'amplificatore sta
comunque funzionando).

LED FAULT Questo led indica un guasto (I'amplificatore & bloccato, ed &
richiesto I'intervento di un operatore per il ripristino).
LED WAIT Questo led indica lo stato di attesa (I'amplificatore & tempo-

raneamente disattivato, ma verra riattivato automaticamente
appena verra rimossa la causa del blocco, oppure dopo un
intervallo di tempo prestabilito a seconda del tipo di prote-

zione).
LED INT.LCK Questo led indica un inibizione esterna.Questo controllo
viene gestito dall’interfaccia parallela (JP4/4).
LED TX-BUS INT Questi led indicano I'attivita del bus seriale RS485 tramite il
quale la CCU acquisisce ogni secondo lo stato dei moduli.
LED RS-232 Questi led indicano la comunicazione tra la CCU e un pc
TX-BUS EXT collegato alla presa seriale RS-232.
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PJ20KPS-C/PJ25KPS-C

+V. BUS

Indica la presenza della tensione all’'uscita del raddrizzatore sul bus
comune di alimentazione dei moduli (80 V dc).

+V. EMERG.

Indica la presenza della tensione sui pulsanti di emergenza dei due
trasmettitori per poter attivare i relé in caso venga premuto il pulsante.
Se non e presente questa tensione il trasmettitore non partira

+12VDC

Indica la presenza di +12 vdc all’'uscita dei regolatori dei tensione pre-
senti nella MCU

-12VDC

Indica la presenza di -12 vdc all'uscita dei regolatori dei tensione pre-
senti nella MCU

LOAD 1

Stato del sensore di temperatura sul carico fittizio N°1

Led verde: OK

Led arancione: WARNING. Allarme di temperatura dei 50°C. Il trasmet-
titore continua a funzionare ma occore prestare attenzione, probabil-
mente le ventole del carico non funzionano o c’é troppa potenza sbi-
lanciata sul carico

Led rosso:FAULT. Allarme di temperatura dei 120°C. Il trasmettitore
viene immediatamente fermato e va in FAULT. Soltanto l'intervento del
tecnico o un reset da telemetria (se I'allarme di temperatura non & piu
presente) potranno far ripartire il trasmettitore.

LOAD 2

Come LOAD 1 (Usato solamente nel PJ30KPS/PJ35KPS)

LOAD 3

Come LOAD 1 (Usato solamente nel PJ30KPS/PJ35KPS)

LOAD 4

Come LOAD 1 (Attualmente non usato)

LOAD 5

Come LOAD 1 (Attualmente non usato)

LOAD 6

Come LOAD 1 (Attualmente non usato)

LOAD 7

Come LOAD 1 (Attualmente non usato)
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ircuito risonante “LC” dotato di condensatori variabili posti sul retro del pannello
rontale (Figura 5-17).

Lo scopo di questo circuito & quello di attenuare la potenza sul carico fittizio collegato al
trasmettitore, variando la fase del segnale in ingresso a ciascuna macchina da 10 Kw.
La taratura di questo circuito viene fatta in fase di collaudo,ma le condizioni di lavoro
con il collegamento del trasmettitore in antenna potrebbero richiedere una revisione, in
tal caso procedere come descritto:

La procedura va ripetuta mettendo in onda prima I'exciter 1 e poi I'exciter 2 o viceversa.

EXCITER 1

1) Inserire il cacciavite nel 1° foro e ruotare di 180° in senso orario (estarre il caccia-
vite) e controllare il valore della potenza “Unbalanced” nel menu service (Attenzione:

il contatto del cacciavite con il circuito “LC” portera ad indicazioni fuori norma,quindi la
letture dovranno essere effetuate a cacciavite estratto)

2) Se si € ottenuta una diminuzione del valore di potenza sbilanciata, passare al se-
condo condensatore in corrispondenza del 2° foro e ruotare anch’esso di 180° in senso
orario.

3) Se le operazioni svolte al punto 1 € 2 non sono ancora sufficienti passare ai conden-
satori del TX2 (3° e 4° foro), questa volta pero le rotazioni dei condensatori dovranno
essere in senso opposto a quelle precedenti ossia in senso anti-orario.

4) Se I'operazione descritta al punto 1 dovesse comportare un aumento di potenza
sbilanciata anziché una diminuzione ruotare il condensatore di 360° in senso antiorario
(180° per riportarlo nella condizione di partenza + 180° per correggere la fase e proce-
dere con i punti successivi.

Attenzione: in questo caso I'operazione descritta al punto 3 prevedera una rotazione
dei condensatori in senso orario (poiché la seconda coppia di condensatori si deve
muovere in senso opposto alla prima)

Ripetere I'operazione appena descritta per 'TEXCITER 2

Figura 5-17
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5.4 Allarmi

[l menu “Alarmi” dell’unita di controllo riporta tutti gli eventi collegati ad eventuali malfun-
zionamenti della macchina o a situazioni esterne che possono avere conseguenze per
il corretto funzionamento dell’apparato.

Ogni registrazione contiene I'indicazione del modulo interessato, il tipo di errore, € la
data e 'ora in cui si & verificato.

[l modulo che ha rilevato I'evento € indicato da una delle seguenti sigle:

*M.C.U. (Master Control Unit)

* Combi 1 (Combinatore/Divisore 1)

* Combi 2 (Combinatore/Divisore 2)

+C.U.1  (Control Unit TX1)

+C.U.2 (Control Unit TX2)

Il tipo di evento permette di identificare I'origine e la conseguenza del guasto. La prima
lettera del tipo di evento puo essere una delle seguenti:

W “Wait” evento che causa il blocco temporaneo della macchina, fino a che la condi-
zione che ne impedisce il regolare funzionamento non viene rimossa

R “Retry”, evento che causa un blocco temporaneo della macchina, che effettuera
un tentativo di riavvio dopo un intervallo di tempo fissato (max. 8 tentativi)

F  “Fault’, evento che causa il blocco della macchina, e che richiede l'intervento di
un operatore per il ripristino

E “Error”, evento che non causa I'interruzione dell’erogazione di potenza, ma che
puo ridurre la funzionalita della macchina (ad esempio, pud essere impossibile
effettuare lo scambio automatico fra gli eccitatori)

D “Derating”, il trasmettitore ha attivato la funzione di derating. L’ allarme di derating
pud presentarsi sul modulo MCU (system derating vedi cap 5.4.1) oppure sul
modulo C.U. x (derating della singola machina, fare riferimento al manuale del
PJ10KPS-C)

| tipi di evento possibili sono elencati nella seguente tabella.

Codice Significato

Master Control Unit
-E.Intl external interlock
-A.Intl ausiliary interlock
-Audio-1 allarme audio exc1
-Audio-2 allarme audio exc2
-L.P.Tmr. timer low power inserito
-Ris-1 attivazione ingresso di riserva #1
-Ris-2 attivazione ingresso di riserva #2
-Ris-3 attivazione ingresso di riserva #3
-Mute Flt l'interlock exc fallito
-Xchg Exc scambio eccitatori
-Cfg. N+1 attivazione modalita n+1 (3 tentativi poi pianta I'apparato in fault)

Combiner-1

-Fwd -Ant allarme potenza diretta antenna
-Fwd -Ld1 allarme potenza diretta load 1
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Combiner-2

allarme potenza riflessa antenna

allarme potenza riflessa load 1
Control Unit
-Fwd allarme potenza diretta modulo
-Rif allarme potenza riflessa modulo
-In allarme potenza ingresso modulo
-Tmp. allarme temperatura elevata
-Drv. | allarme corrente di driver
-Mos 11 allarme corrente alta mos1
-Mos 2 | allarme corrente alta mos2
-Mos 3 | allarme corrente alta mos3
-Mos 4 | allarme corrente alta mos4
-Eff. allarme efficienza
-Fuse allarme fusibile
-O.Tmp. allarme termostato di sicurezza
Varie generali

-Derating singolo trasmettitore in derating (menu overall status)
-Sys derating intero sistema in derating (menu overall status)
-Replay err. risposta errata da parte del modulo interrogato (menu overall sta-

tus)
-Safety pulsante di emergenza premuto (menu control unit)
Time-out il modulo interrogato non risponde (menu overall status)
Default Talk indirizzo di default per configurazione (all’avvio della MCU)
Address: 31
Device not control unit non configurata (all’avvio della MCU)
configured
Waiting for Retry: | per azzerare il tempo di sosta premere il tasto ok (menu ouyput
XXXX Sec. power)
Start Up in Awvio in corso (all’avvio della MCU)
Progress
Please Wait Attendere prego..... (all’avvio della MCU)
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5.4.1 Derating del sistema
In caso di anomalia che comporta una potenza sbilanciata sul carico fittizio superiore a 3300 W
per un tempo superiore a 1 min., si attiva la procedura di “Derating”, che comporta un abbassa-
mento della potenza erogata dal trasmettitore, ad un valore di circa 7000 W.

Questo stato persiste per 1800 sec. Dopo questo tempo la MCU ripristina la potenza nominale.
Qualora la potenza sbilanciata superi ancora i 3300W la procedura di derating viene ripetuta.
Se non si vuole attendere la fine del tempo della procedura, premere il tasto “OK”.
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MAINS VDE alimentazione MCU
PTXLCDA Non usato
PTXLCD B Non usato
FUSE MAINS Fusibile MCU

FUSE PTXLCDA Non usato
FUSE PTXLCD B Non usato
MAINS ALARMS Connettore ilme per controllo trifase

EXTERNAL Contatto pulito (NC o NA) che corrisponde allo stato di ON della
ENABLE MCU.
RS485 Collegamento al bus rs-485
18-0-18 Alimentazione per box telemetria GSM

TELEMETRY CARD | Collegamento alla scheda telemetria elettromeccanica
TELEMETRY CARD | Collegamento alla scheda telemetria elettromeccanica

EXCITER Comando per abilitare I'exciter 1 0 2

ENABLE

COMMON Collegamento del common bus del sistema per le varie misure
SERIES

PWR ANTENNA Collegamento al wattmetro di uscita del trasmettitore
UNBALANCED LOAD 1 | Collegamento al carico fittizio 1 per la misura della potenza e allarmi
UNBALANCED LOAD 2 | Come UNBALANCED LOAD 1 (usato solo nel PJ30/35 KPS-C)
UNBALANCED LOAD 3 | Come UNBALANCED LOAD 1 (usato solo nel PJ30/35 KPS-C)
UNBALANCED LOAD 4 | Non usato
UNBALANCED LOAD 5 | Non usato
UNBALANCED LOAD 6 | Non usato
UNBALANCED LOAD 7 | Non usato

TX1 EMERGENCY Collegamento del pulsante di emergenza del TX1

TX2 EMERGENCY Collegamento del pulsante di emergenza del TX2

TX3 EMERGENCY Come TX1 emergency (usato solo nel PJ30/35 KPS-C)

TX4 EMERGENCY Non usato

TX5 EMERGENCY Non usato

TX6 EMERGENCY Non usato

EXT. EMERGENCY | Collegamento per un eventuale pulsante d’emergenza esterno

INPUT A Ingresso RF exciter A
INPUT B Ingresso RF exciter B
OUT 1/A Uscita RF per TX1
OuUT 2/A Uscita RF per TX2
OuT 1/B Uscita RF per TX1
OuUT 2/B Uscita RF per TX2
RF MONITOR BNC per RF test
EXCITER ST.BY Trimmer per la regolazione della lettura della potenza nel “menu
exciters” dell’eccitatore sul carico fittizio interno
EXCITER MAINS Trimmer per la regolazione della lettura della potenza n

exciters” dell’eccitatore in onda
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ELETTRONICA

elettrici MCU

1 Scheda CPU (Combiner 2) SLCPUPJ5KM2

2 Scheda CPU (Combiner 1) SLCPUPJ5KM2
3 Scheda Main SL044IN1002

4 Scheda pannello posteriore SL044PC2002

5 Scheda madre CCU SLCCU1PJ5KM2
6 Scheda misure input splitter CSSPLMEA5KWA1
7 Trasformatore servizi TRFSERVSPL30
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1 Scheda pannello sinottico SL044PC1001
2 Scheda CCU SLCCUPJ5KM2
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ELETTRONICA

1 1
1 Splitter SLSPLTHC3-01
2 Phase shifter SLPHSHHC3-02
3 Ventola VTL109P0424J
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| R.Y.R.
ELETTRONICA

PJ20KPS-C/PJ25KPS-C

5 | 4 | 3 | 2 | 1
VDD VREF
C|85 JP7 R218 10R PTBO PTB1 PTB2 PTB3 PTB4 PTBS5 PTB6 PTB7
CM27pF 2 106 02 C86
_1_|| © :I c87 :I c8s :I 89 :I 90 :I co1 :I 92 :I 93 :I co4 R160
STRIP 2 CM.1uF CM.1uF 10K 2K2 .y
R161 Y1 ENE [ R162 s
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D CP33KpF 10k PTAS [ 10K R165 2K2
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CP10KpF MAINS PTC3 PTBO D6 > Q6 ouT_1
CM1kpF 23 PIBI R168 4K7 CH1 P D 8
STOP_A PTC4 PTB1 . D4 Q4 ouT_2
o4__PTB2 R169 K7 CH2_P D. 7
ALARM PTC5 PTB2 2575 700K 5 T o3 03 ouT_3
77 RESOUT PTC6 PTBY A —re FNFERTT, CH3_P Analog In 5 2 Q2 ouT_4 100
PTB4 5 CH4_P e D1 Q1 oUT.5
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*ov BAV99B BAV99B BAV99B BAV99B BAV99B IR A o
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—LSA____ 3 0¢g VREF —vee D6 13 | o oy N6 10K w5
¢ DACA [ >————410uTA GND D7 121 @8 D8 IN7 R180 c
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1 1 1 14 14 14 4 14 1 1 09 S—n ’
ENT
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™ 1/25 74HC574 c114
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+
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R230 RXD __ R216 10K
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{ ﬂ&a@%&gg%fn; ,JL,:?CZ’(l,E;":77’l[2?£i’(”£;'c:

CSCPUPJ5KM2. txt
ANALOG Revised: Thursday, January 17, 2002

CSCPUPJ5KM2 Revision: 1

Bill of Materials October 15,2002 11:37:02 Pagel
Item Quantity Reference Part

1 17 c1,c3,c5,¢c7,C9,c11,c13, cmlkpF

c15,c17,c19,c21,c87,C88,
€89,C99,C119,C139

2 12 c2,c4,c6,c8,c10,c12,Cl4, CM27pF
c16,c18,c20,c85,C95

3 1 c22 27pF

4 14 C23,C24,C27,C28,C33,C34, 1/25

c49,c50,C53,C54,C104,
€106,C118,C138

5 55 c25,C26,€29,c30,c35,C36, CM. 1uF
Cc38,C47,c48,C51,C55,C56,
c59,¢60,€61,C62,C63,C64,
€65,C66,C67,C68,C69,C70,
c86,C96,€100,€101,C102,
€103,c105,¢107,C108,C109
c11io0,c111,c112,c113,c114
c115,c116,€c117,€120,C122
C123,c124,c125,C126,C127
c128,€129,¢€130,C131,C132
Cc133

6 19 c31,c32,c39,c43,c71,C72, CM4K7pF
c73,Cc74,c75,C76,C77,C78,
c79,c80,c81,C82,C83,C84,

cl21

7 2 Cc42,c40 220/25

8 8 c41,c57,¢58,C90,091,C92, CM10KpF
Cc93,c9%

9 1 c44 XCP

10 2 R72,C45 X

11 1 C52 220pF

12 1 c97 CP33KpF

13 1 c98 CP1OKpF

14 1 Ccl34 cp *

15 2 C136,C135 CP.1uF

16 1 c137 CM100PF

17 3 DL1,DL2,DL3 LED

18 2 Dz2,Dz1 5v1/1w

19 2 Dz4,Dz3 12v/0.5

20 2 Dz6,Dz5 5v1/0.5w

21 14 p1,p2,Dp015,D16,D17,D18, BAV99B
p19,D021,D22,D23,D24,D25,
D26,D27

22 10 p3,p4,D5,D6,D7,D8,D9,D11, BAT83
D12,D30

23 2 D13,D14 1N4004

24 1 D20 XBAV99B

25 1 D29 LM336-5.0V

26 4 FIX1,FIX2,FIX3,FIX4 FIX35

27 3 JrPl,3P2,3P3 STRIP20

28 1 JP4 STRIP 5

29 1 JP5 STRIP 5X2

30 3 JP6,3JP7,3P8 STRIP 2

31 2 0C1,0C2 TLP521-1

32 1 Q2 BC237
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ELETTRONICA

R1,R2,R3,R4,R5,R21,R22,
R23,R24,R25,R41,R45,R46,
R47,R59,R105,R108,R109,
R118,R119
R6,R7,R8,R9,R10,R26,R27,
R28,R29,R30,R42,R54,R55,
R60,R68,R86
R11,R12,R13,R14,R15,R31,
R32,R33,R34,R35,R43,R71,
R75

1K

36 33 R16,R17,R18,R19,R20,R36,
R37,R38,R39,R40,R44,R106,
rR107,rR112,R113,R120,R124,
R128,R134,R140,R144,R150,
R156,R160,R165,R174,R177,
R179,R181,R185,R190,R212,
R214

37 64 R48,R49,R56,R57,R58,R62,
R64,R66,R67,R70,R74,R76,
R77,R79,R80,R83,R84,R87,
R89,R90,R92,R96,R97,R99,
R100,R102,R103,R104,R162,
R164,R166,R170,R171,R172,
R173,R175,R176,R178,R180,
R182,R186,R188,R192,R194,
R197,R199,R201,R202,R203,
R204,R205,R206,R207,R208,
R209,R210,R213,R215,R216,
R219,R220,R227,R228,R230

38 1 R52 25K5

39 4 R53,R65,R81,R82 20K

40 10 R61,R167,R168,R169,R191,
R193,R195,R196,R198,R200

41 1 R63 39K

42 1 R69 59K

43 1 R78 2K7

44 1 R85 3K62

45 1 R95 16K9

46 1 R98 33K2

47 3 R101,R211,R217 1M

48 15 rR110,rR111,rR114,RrR115,R121,
R125,rR131,R135,R141,R147,
R151,R157,R221,R223,R226

49 26 R116,R117,R122,R123,R126,
R127,R129,R130,R132,R133,
R136,R137,R138,R139,R142,
R143,R145,R146,R148,R149,
R152,R153,R154,R155,R158,
R159

50 1 R161 10m

51 2 R229,R163 330K

52 2 R187,R183 X2K2

53 1 R218 10R

54 2 R222,R224 10K5

55 1 R225 12K

56 1 TP1 3.3v

57 11 TR1,TR2,TR3,TR4,TR5,TR6,
TR7,TR8,TR9,TR10,TR11

58 1 TR12 87w-10K

59 3 ul,u2,u3 LM324

60 1 u4 LM78MO5CDT

61 4 u5,uU6,U7,uU8 TLO74

62 3 ulo,ul2,ul4s 40106

63 2 Ull,ul3 ULN2004A

64 1 uls MC68HC908GP32-QFP

65 1 ule 74HC273

66 1 ul7z 74HC574

67 1 uls TLV5625

68 1 ul9 74HC244

69 1 u20 SN75176AP

70 1 u21 74HC4053

71 1 u22 74HC139

72 1 u23 25c080

73 1 Y1l 32.768 KHz

100R

100K

2K2

10K

4K7

47K

22R

87w-20K
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R.V.R./

ELETTRONICA

6.2 Scheda main (SL044IN1002)

PJ20KPS-C/PJ25KPS-C

® | ® ®
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2 JP10 JPS
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1 [ 1 [

ELETTRONICA

NOME PROGETTO:

TRASMETTITORE 30KW STATO SOLIDO

NOME PARTE: MAIN CARD

AUTORE:

A. TOMMASI

DATA: 20/09/2006 | REVISIONE: 1.0 |SCALA: 1:1 |SIZE: A3 | PAGINA: 1 DI 1

ARCHIVIAZIONE ELETTRONICA: "CARTELLA RILASCIATI" SU "UTSRV"

CODICE PROGETTO: 044

CODICE DISEGNO: - SL044IN1002

MATERIALE: <>

TRATTAMENTO: <>

|PROFILO; <>

| STATO:  ESECUTIVO
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PJ20KPS-C/PJ25KPS-C

ELETTRONICA
5 7 3 I B I 7
c1 1nF c2 1nF
c3 ! I% c4 CONNESSIOINI COMBINER 1 POTENZE DIRETTE E - U1sA
12V, 5VDC1
S 2 25| : FAULT CLIKSON (90 GRADI) -
= 0AuF o. FIX1 JP2 . P3 ) P4 KLIC-3 'LDF1 1 2 LD FI
RRI1A FIX35 1 PWR DIR ANT. ANT DIR 1 LD2_F 1 820HO
RR1B 10K BWR DIx L0l D1 DR 03 F ! T2V oPT1
10K 4 2 PR pi 2 (D2 DR 2 [D4 F 2p T2V 4N25 40106
ANT-1 4 3 2 N R4 100HO 100HO 3 3 LD5.F = 5vDC1 cs
1 ANT_DIR ANT_RFL : : [D6_. : TRe 470F = o
ANT+1 = LD7_FI TR ul
8 z 3 L1 U1A FIX2 ? BWE_DIR D3 [D3 DIR ? ‘73 TN GBE,
RR1D TLO72 FIX35 PWR DIR 1bd D4 DIR P TN_ON utsB
10K 1 M 8 PWR_DIR LDS LD5 DIR 8 8 TN _STDBY = 5VDC1
< c7 co 18 PR DIR LDG LD6_DIR 9 = 13 OC_ALARM R7
RR1C nF |12V o ) 11 PWR DIR LD7 D7 DIR I 0C_P5040 3w1_‘ KLIC-5 DFZ 3 4 LD2_FI
1 0.1uF = 2Py 1 12 He= 12 820H0 OPT2 N
D - = 13 Toa 13 [ e ) Al
FIX3 b S | 3 3| == [ 1 aNzs 40106
C11 1nF = FIX35 IN_TOR 4| == |13 C14 1~
15 P—557 10m 15 4.7nF 1M0 C13
H[a 6 p—2T-1% = 16 5 == H -7n T oo
Ay . 17 6 == 1& 01u
18 PS5 Resour 18 = H
RR2B | VNV = » B oC_sToBY » =
10K RR2A Fixa SWDIPS “LDF3 LD3 Fi
DUM-1_4 3 6 > 10K R9  100HO 100HO FIX35 STF208 F20S
LD1_DIR LD1_RFL OWER COMBT oPT3
DUl g , s / ” . 4N25
RR2D TLO72 N1 D 470F MOy T~ C15
10K i U2 D R12 0.AuF
N1 u1sC
L 2 D -
D > Kuco R4~ 5VDC1 e “LDF4 LD4_FI
D - 5 6 N
N\
L czloL 1nF d ezore J 40106 [
1
c22 1T c23
NEl +12v 470F
71
. 1uF
-
JP5 R17 =
ANT+1 ; B ANT-1 KLIC-11 ‘LDF5 LD5 FI
R16  100HO DUM-4 4 3 > R18  100HO ANT+2 ANT2
LD2 DIR LD2_RFL DUM+ 3 4 DUM- 820H0 OPT5
— 5 6 5 4N25
DUM= 7 N DUM:- c26
DUM™ PO DUM- 4.70F MO c25
DU DUM: R19 0.1uF
o L il 4
DUM~* BUM-
Dl DU = SVDCW
D gg DUM- kuic-13 R2! T | 8 LD6_FI
D DUM-
D 24 DUM- 82000 | OPT6
c D! 26 DUM- 1 anzs 40106 c
bU 2r 28 DUM- c4 A=
U §? gg DUM- 4.7nF c33
0.AuF
33 34
U1sE
CN34PD
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LD3_DIR LD3_RFL KLIC-15 'LDF7 10 LD7_FI
820H0 oPT7
M 4N25 40106
c3s
470F c36
0.AuF
C40 1nF :
caz 4‘4 FIXS CONNESSTIOINI COMBINER 2 POTENZE RIFLESSE oy U16A
5VDcz led
o AYE! +12v I H2Y TOKRR13A FIX35 E WARNING CLIKSON (40 GRADI)
= 0.1?1!|= N = 0.17u||= 2 Kuca R 'LDW1 4 5 LD1_WI
- RR5A _JP7_ —JP8_
RRSB 10K RR13B d | B DIE ANT.  ANT RFL ; LD2 Wi ; 820H0 | OPTS
10K 10K = PWR_DIR LDL LD1_RFL 2 LD3_WI 2 +12V 4N25 40106
DUM-7_4 3 2 > R30  100HO DUM-8 4 3 ~ R31  100HO FiX6 2 P 1R 107 D2 RFL 2 D4 W p SS—— caa
1 LD4 DIR 1 LD4 RFL EIX35 H 3 [D5 W ] e 5vDC2 470F D -~ cas_
DUM+7 g 7 al, : : LD6_W : o R ul
U3A o7 W P TR B
RRSD d TLo72 & P pre 03 ] — s Porer TR tes
10K | & |pEWR DIR Lot I _ : INON__ IN_ON 5VDC2
oF = 9 P proe o L 9p oC AL»IANRM:& = Kucs R34 “LDW2 LD2 Wi
RR5C 1nF -12V. FIX7 10 PWR_DIR LD = 10 OC_ALARM 3 4
RRS FIX35 1y PR T 19 p=cEs0i0 - swe__ 820H0 .
0.1uF 2Py ¢ 12 = 12 N 4N25 40106
€50 1nF = 13 Do 13 = s
= nF = japoives 4 14 oo 4
e L 15 Poran 15 4| = [13 47nF MO, c49
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Fixs 17 6 == U s
° RR6B | N RR148 N 18 PocResour 1. : = Y
10K RR6A 10K ;g P OC_STDBY ;g O Wi kucs R38 LDW3 LD3 Wi
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pua L s / = PE DONE COMBT T
uss TY -
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10K ] —{——>oc._stoaY b1 bsi ap- R39 0.1uF
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10K JSMDC NERY D Rat 5vncz
Jampe—D IO= KLIC-10 ‘Low4 5 s LD4_WI
ISMOC 2 (D1 82010
57 nF 58 1nF JS| Ay OPT11
1| 8 JS| u( N_1 k) 4N25 40106
c59 1T ce0 UV ce2
A +12v 2 N\ 1 +12v 10KRR15A 470F LD = oot
<= ot A~ ! '
H RR7A H
R N 1o ka2 R4 T “LDws LD5_WI
10K - A
DUM-114 a 2 N R43  100HO R4S 100HO
1 LD6_DIR 1 LD6_RFL 820H0 OPT12
DUM#11 4N25
L U4A UsA co4 %
TLOT2 TLOT2 470F MO, c63
R4 0.4uF
cés uteD
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U9 uto s = 5vocz
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10 10 - 7 LD6_WI
0.1uF 0.1uF N T com KLIC-14 — YN Tewe ] o s .
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i ot m— 1 57 e ¢ T
10KRR16A LD s £ o 14 14 S E 47F D :I\ en
1 i 16E
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LD7_DIR LD7_RFL KLIC-16 'LD\/\/7 10 LD7_WI
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R.Y.R. PJ20KPS-C/PJ25KPS-C

5 4 3 2 1
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ut1
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ELETTRONICA:

PJ20KPS-C/PJ25KPS-C

Connettore Lumberg KB p. 5mm 2 pin
Conn. tipo KRA a 3 poli

Connettore Lumberg KB p. 5mm 6 pin
Connettore DB9 mas. cs

Cond. ceramico p 5mm

Cond. ceramico p 5mm

Cond. ceramico p 5mm

Cond. Elettr. Dia 8 P3
Cond. Elettr. Dia 10 P5.08

Ponte diodi KBL/KBU

Foro fissaggio 3.5mm

Filtro EMI Murata DSS210
Fusibile autorip. RUE pSmm
Fusibile autorip. RUE pSmm
Fusibile autorip. RXE pSmm
Connettore 20 poli Flat cs

Connettore 34 poli Flat cs

Connettore 16 poli Flat cs
Pad SMD a saldare chiuso

Dissipatore TO220 SK76-25/B105
Rele' OMRON G2R-2

Octal Inv. Driver DIP18

Item Quantity Reference Part Description
1 3 CN1,CN4,CN5 CNO2MR
2 1 CN2 CNO3KRA
3 1 CN3 CNO6MR
4 1 CN6 DBOMSD
5 1CS1 CSIN0056R2  Circuito stampato
6 32 C1,C2,C7,C8,C11,C12,C16, 1nF
C18,C20,C21,C27,C29,C31,
C32,C35,C37,C39,C40,C45,
C47,C50,C51,C55,C56,C57,
C58,C65,C66,C69,C70,C73,
C74
7 41 C3,C4,C6,C9,C10,C13,C15, 0.1uF
C19,C22,C24,C25,C28,C30,
C33,C36,C41,C42,C43,C46,
C48,C49,C53,C59,C60,C61,
C63,C67,C68,C71,C75,C77,
C80,C81,C84,C85,C88,C89,
C91,C93,C94,C95
8 14 C5,C14,C17,C23,C26,C34, 4.7nF
C38,C44,C52,C54,C62,C64,
C72,C76
9 4 C78,C82,C86,C92 100uF/25V
10 4 C79,C83,C87,C90 470uF/35V
11 4 DL1,DL2,DL3,DL4 LED-G3 LED dia. 3mm
12 2 D1,D4 KBL04
13 6 D2,D3,D06,D7,D8,D9 1N4148 Diodo in vetro DO35
14 17 FIX1,FIX2,FIX3,FIX4,FIX5, FIX35
FIX6,FIX7,FIX8,FIX9,
FIX10,FIX11,FIX12,FIX13,
FIX14,FIX15,FIX16,FIX17
15 2 FL1,FL2 FEMIDSS
16 2 F1,F2 RUE110
17 4 F3,F4,F5,F6 RUE300
18 2 F7,F8 RXE040
19 1 JP1 CN20PD
20 6 JP2,JP3,JP4,JP6,JP7,JP8 STF20S Strip femmina 20 pin
21 2 JP5,JP10 CN34PD
22 1 JP9 CN16PD
23 11 J1,J2,J4,J5,J6,48,J12, JSMDC
J14,J15,J16,J18
24 6 J3,J7,J11,J13,J17,J19 JSMD Pad SMD a saldare
25 5 K1,K2,K3,K4,K5 TQ2-12V Rele' TQ2
26 14 OPT1,0PT2,0PT3,0PT4,0PT5, 4N25 Optoisolatore DIP6
OPT6,0PT7,0PT8,0PT9,
OPT10,0PT11,0PT12,0PT13,
OPT14
27 4 RAFF1,RAFF2,RAFF3,RAFF4  SK7625
28 1 RLY1 RLYG2R2-12V
29 16 RR1,RR2,RR3,RR4,RR5,RR6, 10K Rete res. sip 4 res.
RR7,RR8,RR9,RR10,RR11,
RR12,RR13,RR14,RR15,RR16
30 14 R1,R6,R13,R20,R23,R28, 2K2 Res. 1/4W 1%
R33,R40,R47,R50,R58,R59,
R60,R61
31 14 R2,R7,R10,R14,R17,R21, 820H0 Res. 1/4W 1%
R26,R29,R34,R36,R41,R44,
R48,R53
32 19 R3,R4,R9,R11,R16,R18,R24, 100HO Res. 1/4W 1%
R25,R30,R31,R37,R38,R43,
R45,R51,R52,R55,R56,R57
33 14 R5,R8,R12,R15,R19,R22, 1MO Res. 1/4W 1%
R27,R32,R35,R39,R42,R46,
R49,R54
34 2 SW1,S8W2 SWDIP8 Dip switch 8 vie
35 8 U1,U2,U3,U4,U5,U6,U7,U8 TLO72 Dual Op. DIP8
36 2 U9,u10 ULN2804
37 2 U11,U12 LM7815 Stabilizzatore TO220
38 1 U13 LM7812 Stabilizzatore TO220
39 1 U14 LM7912 Stabilizzatore TO220
40 2 U15,U16 CD40106 Ex trigger buffer
Manuale Tecnico d’uso Rev. 1.2

Code
MORSKRA2
MORSKRA3
MORSKRA6
CNTDB9MCSD
CSIN0056R2
CKM102KC600P

CKM104KC600P

CKM472KC600P

CEA107MA250V
CEA477MC350V
LEDVO03
PNRKBU04
DIS1N4148

FEA55F223160
FUSAUTRX110A
FUSAUTRUS300A
FUSAUTRX040
CNTMCS20A
CNTSTF20SDB
CNTMCS34A
CNTMCS16A

RLD2V12V05AM
LED4N25

DSCTO2208SK76
RLD2V12V5A
RRR4X20010K

RSM1/4F002K2

RSM1/4F0820H

RSM1/4F0100H

RSM1/4F0001M

DSW8VO
CILTLO72
CIDULN28
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ELETTRONICA

6.2.2 Connessioni Scheda main

2000 [ © Qu
. = i3

O © 0. i pm .pm b

CONTROL UNIT CPU BOARD —
(SCHEDA CONTROLLO LOGICA LCDY
—

o Jo o Jo o Jo
PWR ANTENNA  TX1 EMERGENCY  COMMON SERIES
o[ _Jo o Jo
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oL Jo o Do =

UNBALANCED LOAD3 TX4 EMERGENCY o PR
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o= . . ® Schema di collegamento schede Splitter PJ30KPS
Telec@mli«®
PJ30KPS
SEMILAVORATO DISEGNATO DISEGNO
TN Recchi 25/02/11
SCALA REVISIONE TAVOLA TOLLERANZA
TRATTAMENTO 1:1 00 1 di 1 |+/— 0.1mm
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PJ20KPS-C/PJ25KPS-C

ELETTRONICA
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D78,D79
7 D57,D058,D59,D60,D61,D62,
D63
8 D64,D65,D66,D67,D68,D69,
D70,D71
8 FIX1,FIX2,FIX3,FIX4,FIX5,
FIX6,FIX7,FIX8
9 FL1,FL2,FL3,FL4,FL5,FL6,
FL7,FL8,FL9
2 JP3,JP4
40 R1,R2,R3,R4,R5,R6,R7,R8,
R9,R10,R11,R12,R13,R14,
R15,R16,R17,R18,R19,R20,
R21,R22,R23,R24,R25,R26,
R27,R28,R29,R30,R31,R32,
R33,R34,R35,R41,R42,R43,
R44,R45
3 R36,R37,R38
2 R39,R40
8 VR1,VR2,VR3,VR4,VR5,VRG,
VR7,VR8

DB9FSD Connettore DB9 femm. cs
DBO9MSD Connettore DB9 mas. cs
DB15FSD Connettore DB15 femm. cs
CSPCO0057R2 Circuito stampato

0.1uF Cond. ceramico p 5mm
1nF Cond. ceramico p 5mm

4.7nF Cond. ceramico p 5mm

27pF Cond. ceramico p 5mm
1N4148 Diodo in vetro DO35

1N4005 Diodo plastico DO41

5V1 1/2W Zener Diode

FIX35 Foro fissaggio 3.5mm
DSS306 Filtro EMI Murata DSS210

CN34PD Connettore 34 poli Flat cs
220H0 Res. 1/4W 1%

100HO Res. 1/4W 1%
10HO Res. 1/4W 1%
RXE020 Varistor

Manuale Tecnico d’uso

Rev. 1.2

CNTDB9FCSD RS 480-3976
CNTDBOMCSF RS 480-3932
CNTDB15FCSD RS 480-3982
CSPC0057R2

CKM104KC600P
CKM102KC600P

CKM472KC600P

CKM270KC600C
DIS1N4148

DIS1N4007

DIZ5V11/2W

Li usa Griptech CODIC

CNTMCS34A
RSM1/4F0220H

RSM1/4F0100H
RSM1/4F0010H
FUSAUTRX020




/RaM.R.. / PJ20KPS-C/PJ25KPS-C

ELETTRONICA

6.4 Scheda madre CCU (SLCCU1PJ5KM2)

T 1 O |
i l
= Q*> P2 P1 o) B P6 o S
% > — — N — woll< o
= ZIRIEREIRIE §Oﬂx2 EUESE§T§DT§§§E E HXSO B Rl o o o o e ) E[I] Q 3
s & K5 K2 & K4 2a'aaaeesss =9 = F6 S
= [re ] © Mo o
i e prf A
LL.L K3 R2 LRIB ] e
-~ / % AAAAAAAAAAS
|| & epy  BEBF BE B P PENRORB A
P K1 E‘I == E CSCCU1PJ5KM2
2lsI= __
i Oﬂxs st % $ 9 E E ‘?? C17 '
NORMAL o 3
—| u3 ")
FIX9 E 2
C23
Nome Progetto PJSKPS - Scheda madre CCU Pagina: 1 di 1 Size: A3
Autore! Griptech - Rev.: Canazza Datar 07/10/2002 Codice Progettor <> g
Nome PC in Reter  \\UT_SRV Revisione: 1,0 (DC) Nome Porte: Schedra madre CCU %
e
File/Cartella: CCUIPJKS_1_LY.DWG Autorizzazione: Codice! SLCCU1PJ5KM2
Scalai{)> Materiale: O Trattamento: O Profilo: <O
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PJ20KPS-C/PJ25KPS-C

ELETTRONICA
4 | 3 | 2 1
o1 . MUT ¢ J1 J2
LOAD+ NP+ 1 2 MUTE1_OC MAIN_EXCT OC
DAC1 OUT 1 la om CA23 (T~ K1 JP1 PBOK_TST 3]t . ON_TST MUTEZ OC 1 2 COAX BUS
(o 1T 1 RST_AL_TST NN OFF_TST 3 4
ON_REM 1 [ oB MUT2 c1 c2 5 5 ACK_AM _0C ON_OFF _oC
F1 DS5306 —o o—2 MUT2 AM_TST v STDBY_TST 5 6
CA5 215 2 55306 T JUMPERS CM4K7pF CM4K7pF 7]t [ ACK_NP_0C : 6 ACK_EXCT OC
CAB 15 MUTE2 OC i MR- 9 |¢ [0 WTRs ACK STDBY 0C |/ ¢ ACK ON 0C
CA3 P ! = STR- 11 |+ * [ STR+ ACK PL_OC : 1 ACK_OFF_0C
DAC2 OUT 1 ;13 om CAd 62, 4o 1L ~ J F M 7! > PD4_0C " b [RQ ALR OC
3 DSS306 82;44;4) STDBY REM 1 £ [3 CB2 D1 +12V S8 o ~ 12V O 15 1, 1. 0-12v Q _PD3OC ] 15 16
CA2 7 [~ \ N Q
CAL® slo F4 DSS306 16 @ ZFH-12V-H1 +12vo—re 15 M %ﬁ o PD1 OC 1; ;g PD2 OC
CA1Y 18 1N4148 WAIT 0C FAULT OC
DAC3 OUT 1 [ ;|3 CA3 CA14 8150 EYASL o o ggEUTPS—TTST AUD ALRM 0C | 2! 2 WARN _0C
b CA15 19 OFF REM 1 3 CB3 K2 JP2 MUT ¢ 1 3 MUT C2 - - ACK RIS1 OC ACK_RIS2 0OC
F5 DSS306 —o £ £ NP_TST N 25 26
CA22 7 2 MUT1 - ON_OFF_oOC ACK_RIS3 OC ACK_RIS4 OC
CA18 © Fé DS$306 F7 DSS306 CON26AP DACT OUT z 28 DAC2 OUT
e 20+ o ‘Lgﬁ_TJUMPER3 29 30
CA19 8o MUTE1 OC | DAC3 OUT » » DACA OUT
DAC4 OUT 1 [ ;|a_ cas CA20 21 ° ! = P2 DAC5 OUT 3 32 DAC6 OUT
CA21 9 PL_REM 1 [ 7] o4 4ol ~ MUT1 1 [ 7 La_MuT 11 MUT_C2 1
Fé pss306 CAT1 ° D2 +12V MUT 11 © CON34A
All 2 o F9 DSS306 ° 8 F10 DSS306 e B
CA9 0 o ) MUT 22 215
CAB 2 ZFH-12V-H1 VEXT 1 [ ¢ |a 1", J3
DAC5 OUT 4 [ ;] 3 CAS5 CAT U150 1N4148 Foo 555306 5 EXTINTREM 1 [ ]2 RIS3 IN REM
11 59306 CAT3 2 NP _REM 1]z ]a css CONNECTOR DB9 RISZINREM 3 | © * 4 RIS1 IN REM
CA12 12 © 2V K3 AUDIO 2 a1 ° | Maschio RST AL REM & G OFF REM
o F12 DSS306 o .ot
CA10 25 Q 13 & ~ "1 RXE020 9 AM_REM 7]t t[a_PLREM
5° A 9 WRZ ON RELE AUDIO 1 5150 RIS2 IN REM o | *[40 ON REM
| DAC6 OuT 1 [ ;]la cas - ON_OFF 0C i R W STDBY REM 41 | }[12 CHG MR REM L
13 59306 CHG MR REM 1 [ ;|3 CB6 ! JUMPER3 +5V NP REM 13! T [4_MAINS BUS
14 055306 4o & ~ 2V F_EXCTI REM 15 16 F EXCT2 REM
D3 +12V 4 8 MUT2 1 £ .3 MUT 22 K4 JP3 D4 AUS INT REM 17 : : 18 ALR IRQBUS
LL&@,sE 19 20 __LOC_SEL
ACK ON OC 1 [ ;]a cA7 ) I ZFH-12V-H1 F15 DSS306 A g j," ’ LOAD+ 21|t T[22 _INex
F17 DSS306 AM_REM 1| ¢ |3 CB7 1N4148 ZFH-12V-H1 ! 1N4148 23 |, |4
D15 ! = c3 STDBYBUS
F18 DSS306 | 25 | s
AN4148 2 T2D/2/GIX BOB1 1 [ 13 BOB 11 CM.1uF
| od F19 DSS306 B CONz6AP
ACK STDBY OCt [ ;|3 CA8 D16 | 1N4148  S1 ! BOB 11 F_EXCT1 REM /77
LOC SEL 1] 7] css i STDBYBUS! BOB 22 MASCHIO?
F21 DSS306 BOB 22 16 ¢ ?
F22 055306 STDBYBUS JUMPER3 o
of BOB2 1 [ ] BOB 22 2V CONNECTOR DB9
MAIN_EXCT OC R3 23 055306 K5 JP4 D5 Maschio INP+ 103
c| ACK OFF 0Cc 1 [ ;|a cA9 . I c
2 9 g 3 _LOAD+ 5|
F2e 59306 o4 RIS1 IN REM 1 [ ;|3 CB9 | o 1’N4148 J LOAD* 219
823 (o F25 DSS306 06 8083 L [ 7] BB 33 ZEHAZVHT | - °
1N4148 NO DBY FEMM. F26 DSS306 g o
ACK AM OC 1 [ ; l.a_CA10 cB24 2150 SWAP A 8 ! o
ro7 55306 (c;gl:l 5 o RIS2 IN REM 1 [ ;|3 CB10 (5 Sgg ii F_EXCT2 REM NO 9%,
CB13 3| ié %
ot ST F28 DSS306 . o 5084 L 12 808 44 SWAP Lo
—o o DZ2
CB12 5 ORI 29 DSS306 Dz C5  CMd4K7pF
ACK PL OC 1 [ ;]la CAl1 CB3 7 12, -1 3o P5 BOB 11 BOB 22
F30 059306 CB17 5 1o RIS3 IN REM 1 [ ; |3 CB11 ] 81
CB4 18 | o F31 DSS306 w4 1o 15V 1/2W 15V 1/2W VEXT
CB7 6| 9 CM4K7pF DISS. A TELAIO BL02
0 R6 c6 0 DZ4 .
> CB1 19 5 1o IRQ_ALR_OC c27 Dz F77 RXE040 <
ACK EXCT OC 1 [ ; |.a_CA12 CB10 715° BOB 33 BOB 44 T Vo
CB6 20 RIS4 IN REM 1 [ ; |3 CB12 CD27PF 10K LM7812
F32 DS5306 —o
CB2 8 CM4K7pF 15V 12w 15V 1/2W a
o F33 DSS306 R9 220R
CB5 21 o VEXT 1| z Ut o
CB16 9 [ o c8 | © CM.1uF CM.1uF
ACK NP OC 1 [ ;]a_ CA13 CB15 2 2, ONTST 4 [ ;lacct NPTST 4] ;]la ccr P6 100/35
F34 DSS306 CB14 10 1o EXT INT REM 1 | ¢ |3 CB13 F35 DSS306 F36 DSS306 1 (5
CcB21 o Fa7 055306 9 o FIXA1 FIX6
CB8 1o cc12 2 1o FIX35 FIX35
CB22 2 L o €er L o 1000/35
ACK RIST OC 1 [ ;|.a_CAl4 CB20 2 o STDBY TST 4 [ ; |3 CC2 AM TST 4 [ ;]a  ccs CCY ilo FIX2 FIXT VNS . I vo v
Fa8 55306 CB19 25 AUS INT REM 1 [ ; |3 CB14 F39 DSS306 Fa0 55306 CcC5 1 FIX35 FIX35 LM7812
CB18 1lg° a1 055306 CC10 1 5° a c14
o cC11 12 o FIX3 FIX8 c12 + + C15 z U2 + c16
B 5 o FIX35 FIX35 il CM.1uF B
ACK RIS2 OC 1 [ ;|3 CA15 DB25 MASC D8 OFF TST 4 [ ;.3 ccs PBESC TST [ ; |3 CC9 cc2 Bl°, 1000/35 c13 100/35
F42 DSS306 E_EXCT2 REM 1 . |3 CBIS Fa43 DSS306 Fa4 DSS306 ces 610 Fix4 Fixs CM.1uF
cC3 1 FIX35 FIX35
Fa45 DSS306 o ‘ ‘
1N4148 cc4 7 1o /%7
cci [T FIX5 FIX10
ACK RIS3 0C 1 [ ; |.a_CA16 D9 RST AL TST41 [ ; |3 _cc4 PBOW TST [ ; |3 CC10 CcCé B o FIX35 FIX35
F46 DSS306 F_EXCT1 REM K 1] ¢13 CBI6 Fa7 DSS306 Fa8 DSS306 \/ .
F49 DSS306 DB15 FEMM. XX
cB24 1 [ ; | 3 MAINS BUS INd148 o«
N4 < — +
ACK RIS4 OC 1 [ ;a3 CA17 Fs0 DSS306 PLTST 4 [ |3 CC5 PBUP TST4 [ ; |3 cCt1 w5y R10 = c19
F51 DSS306 RST AL REM 1 | ¢ 13 CB17 F52 DSS306 F53 DSS306 NO 10K 510 GND us ok 220128
i Fs4 DSS306 o1 SWAP UA78540DC 220125 N
CD4K7PF™| C20 ] ) N_RELE2 1N4148 CP- le ] e
PD1 OC 1 [ ;|3 CA18 KBWG PBOK TST1 | ; |.3_CC6 sTosysus2 [ |} 2 CD27PF . o C18 T~ —= 0~
F55 DSS306 PS5 AUD ALRM OC1 { |3 CB18 F56 DSS306 coaxz|§ 6 X 1R _|C2 o 8 a2 2 Jc22
RXE110 F57 DSS306 *7 8 CM.1uF
6 9 10 o é o o R15
— AN
PD2 OC 1 [ ;13 CAt9 5 " 12 "RST SAFE2 CM100pF
4 WARN OC 1 3 CB19 ALRIRQ BUS2 [ 13 14 MAINS BUS?2 18K
F58 DSS306 3 £ 15 16 [—AIRS BUS c23 D13 Fo0
2 F59 DSS306 TS BC488 Q1
‘ —
1 cc12 1 [ ¢ |3 RST SAFE BUS CU /77 10R C24 R18 1 =
PD3 OC 1 [ 7 La_cA20 o1 055305 10K R19 R20 110006 BLO2
WAIT OC 1 [ La cB20 CD27PF 1RO b
F62 DS$306 77 Sy
A F63 DSS306 100R A
COAX BUS 1 [ ¢ |3 COAX2 STDBYBUS11 | ¢ | 3 STDBYBUS2 ROV g 02‘6
PD4 OC 1 [ La_cA2 | 1 CD27pF
MAIN_EXCT OC MUTE1 OC 1 [ ; | 3 CB21 Fé4 DSS306 pss306 00 ON RELE 1 [ ;] 3 ON RELE2 |
F66 DS5306 1K
DSS306 F67 DSS306 F68 DSS306
RST SAFE2 1 | ; | .3 RST SAFE_ ALR IRQBUS 1 | ;| 3 ALRIRQ BUS? Nome Progetto: PJ5SKMC | paginast i size:p3
FAULT OC 1] ¢]a cAz2 VEXT F76 DSS306 F70 DSS306
MUTE2 OC 1] ¢ | 3 CB22 Autore: <Author Name> Data:  21/03/02 |Codice Progetto:<Project Code>
F71 DSS306 F75 — 058305 MAINS BUS21 | ; | 3 MAINS BUS |
DSS306 14 1N400 F73 DSS306 Nome PC in Rete: <Path PC> Revisione: 2 Nome Parte:  CONTROL UNIT BACK BOARI
File/Cartella: <Path File> Autorizzazione: Codice: CSCCU1PJ5KM2
5 | 4 3 | 2 1
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PJ20KPS-C/PJ25KPS-C

Item Quantity Reference Part
1 1 CN1 FLAT16
2 5 c1,c2,Cc5,c8,c27 CM4K7pF
3 7 c3,c10,C11,C15,C16,C17, C22 CM. 1uF
4 5 C4,C6,C21,C24,C26 CD27pF
5 2 C9,Cl1l4 100/35
6 2 Cc12,C13 1000/35
7 2 C19,C18 220/25
8 2 C25,C20 CD4K7PF
9 1 Cc23 CM100pF
10 4 Dz1,DZ2,DZ3,DZ4 15V 1/2W
11 11 p1,Dp2,D3,D4,D5,D6,D8,D9, 1N4148
D10,D15,D16
12 2 D11,D12 BY254
13 1 D13 11DQ06
14 1 D14 1N4004
15 10 FIX1,FIX2,FIX3,FIX4,FIX5,FIX6,FIX7,FIX8, FIX35
FIX9,FIX10
16 75 Fl1,F2,F3,F4,F5,F6,F7,F8,F9,F10,F11,F12, DSS306
F13,F14,F15,F16,F17,F18,F19,F20,F21,F22,
F23,F24,F25,F26,F27,F28,F29,F30,F31,F32,
¥33,F34,F35,F36,F37,F38,F39,F40,F41,F42,
F43,F44,F45,F46,F47,F48,F49,F50,F51,F52,
F53,F54,F55,F56,F57,F58,F59,F61,F62,F63,
F64,F65,F66,F67,F68,F69,F70,F71,F72,F73,
F74,F75,F76
17 2 F77,F60 BL0O2
18 4 JP1,JP2,JP3, JP4 JUMPER3
19 1 JP5 KBW6
20 2 J3,J1 CON26AP
21 1 J2 CON34A
22 5 K1,K2,K3,K4,K5 ZFH-12V-H1
23 1 Ll 220uH
24 1 Pl DB25 FEM
25 2 P2,P3 CONNECTOR DB9
26 1 P4 DB25 MASC
27 1 P5 DB9 FEMM.
28 1 P6 DB15 FEMM.
29 1 01 BC488
30 1 R1 2R2 1/4W
31 1 R2 RXE020
32 4 R3,R7,R10,R18 10K
33 4 R4,R6,R13,R16 10R
34 1 R5 x120R
35 1 R8 RXE040
36 1 R9 220R
37 1 R11 1K8
38 2 R12,R17 RXE110
39 1 R14 180R
40 1 R15 18K
41 1 R19 1RO
42 1 R20 100R
43 1 R21 1K
44 1 S1 T2D/2/G/X
45 2 Ul,U02 LM7812
46 1 U3 UA78540DC
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ELETTRONICA

iIsure input splitter (SLSPLMEASKW1)

EI@)

FIX4 832 m mc1s

PD4 = o Cc12 mm
c2 mm m
[n %% g
m RO c
R8 R9
c18 C13 mm
Rz C1E0 0 D C14 mm
W R7 D N [ TOR3 rig [0
oo Cc11 oo x [ IIR12 o7 m
PD2 R14 =
ce M ImIgin|
m m m RI5RI6 Cc16 mm
R10 c20 ©1° O
()] > N
92} o © N
0 ° ~
=
< O
g c3 m
) R4 @I
e Cc4 mn
§ c5 m
X ) Rs MM
S <
X0 co m
cs m

9
®
O

OFip3 FI02O 2

Nome Progetto: PJSKPS — Scheda misure splitter Pagina: 1 di 1 Size: A4
Autore: Ucelll — Rev.: Canazza Data: 14/10/2002 |Codice Progetto: <

Nome PC in Rete:  \\UT_SRV Revisione: 1.0 (DC) Nome Parte: Scheda misure input splitter
File/Cartella: SPLITLY.DWG Autorizzazione: Codice: SLSPLMEASKW1

Seala: 1; 1 | Materiale: <> Trattamento: < | Profilo: <
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PJ20KPS-C/PJ25KPS-C

N,

Scheda pannello sinottico (SL044PC1001)

ELETTRONICA
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R.Y.R. PJ20KPS-C/PJ25KPS-C

ELETTRONICA

R33  10KO

DL1  BILEDK R1 1K50 BC857 10K0
2 RR R 1

L
N
ko

COMB1 WARN

2
R35 K20 R36 10KO

R2 1K50

RR

Q3 [ 37
DL.ZKKBILEDK R3 1K50 839157;57 10KO
COMB1 FAULT 2 R 11 2 3 2
K I R38Y " 2K20 R39 10KO
D

R4 1K50
RV 3 1 2

a5
DL3 _ BILEDK R5 1K50 Q450857 10KO

COMB2 WARN 2 RR|dR 11 2 BCBAT, 5
—Ri™ Rz R4Z 10KO
R6 1K50

RV 3 1 2 >3, [
BAS3Z Q7 43
DL4 _ BILEDK R7 1K50 Qcgs7 10KO
COMB2 FAULT 2 RRI4R 11 2 BC8473 2
RAM K20 ~° R45  10KO
R8 1K50 2 gy 1
V\V\KV 31 2 D4 o [

Q Q9 46
DL5 _ BILEDK R9 1K50 850857 10K0
2 R 4 4 2 BC8475

COMB3 WARN

R48  10KO
R10 1K50

RR
RR MV 3 4 D5l 2
K BAS32 Q1
DL6 _ BILEDK R11 1K50 Qe
5 R 4 1 5 BC84T7,

RR
R50% K20
R12 1K50
KV\KV 31 2 Df 2

R51  10KO Q12
BC847 H——

N

[o]

o

~
2
)
oN

~

=

ox

ém

COMB3 FAULT

Q13 [ 52
DL7 _ BILEDK R13 1K50 BC857 T0KO
2 "RIdR 1 1 2 3 9

R53 K20 R54 10KO d 13 14
R14 1K50 15 16
RR MV 3 1 2 D7l 2 L ————J 17 18

BAS32 Q15 55
DL8 _ BILEDK R15 1K50 QHces7 10KO qre 2

COMB4 FAULT 2 '\'\KR 11 2 BC8473 ‘ 2 CN20PD

R56% 2K20 R57  10KO
R16 1K50
RR ‘V 3 1 2 D8l 2

NC Q17 [ 58
DL9 _ BILEDK R17 1K50 Qt8css7 10KO
2 R 11 2 BC847,

R
R18 1K50 2 gy 1
KV\KV 31 2 DY >

1
DL10 BILEDK R19 1K50 Qlfcgs7 10KO
2 R 11 2 BC8473

RK 2
R62" 2K20 - R63  10K0
R20 1K50
RR ‘V 31 2 D10l 2

COMB4 WARN

COMB5 WARN

2
R59 K20 R60  10KO

COMB5 FAULT

NC Q21 i 64
DL11 BILEDK R21 1K50 Q30css7 10KO
2

R 4 4 2 BC8475 2
R65 K20 R66  10KO

RR
R22 1K50
RR ‘V 3 1 2 D11l 2

COMB6 WARN

BASSZ 023 [ 67 FIX1  FIX2  FIX3
DL12 BILEDK R23 1K50 css57 10KO FIX35 FIX35 FIX35
2

KR | 4R 1 4 5 BCBAT, 5
T RE8"¥K20 *
R24 1K50
RV 3 1 2 D1C 2
K N

R69 10KO Q2 FIX4  FIX5
BC847 FIX35 FIX35 FIX35

COMB6 FAULT

il
x
=2

Q25 i 70
DL13 BILEDK R25 1K50 BC857 10KO

COMB7 WARN 2 "XIdR 1 1 2 3 1L AANA2
K R71 K20 R72  10KO
R26 1K50 FIX7 FIX8

- ? s [ FIX35 FIX35
BAS3Z Q27 73
DL14 BILEDK R27 1K50 Q28cgs7 10KO
COM7 FAULT 2 '\'\KR 11 2 BCB847, )

R74 K20
R28 1K50 DL15 LED-G5 R29 1K50 = =
RR ‘V 31 2 ] D14 2

1 2 1 2
NC o8 +12V "%
DL16  LED-G5 R30 1K50 cs1

BC847 oy 2 ”)')' 1.1 2 :I

DL17  LED.G5  R31 1K50 SWi CSPCO055R1
1 2 1 2 PULEST

+VBUS

DL18 {{ED G5  R32 1K50
1 2 1 2 Nome Progetto: Amplificatore 30/40/50/60 KW Pagina: 1 di 1 |Size: A3

+

N2 ] v l{J «J Autore: Tommasi A. Data: Wednesday, september 06,2006 | Codiice Progetto: RVR044

— EMERG. RESET Nome PC in Rete: \\ Revisione: 1.0 Nome Parte: Pannello sinottico
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Item Quantity Reference Part Description Code
1 1 CS1 CSPCO0055R1 Circuito stampato CSPCO0055R1
2 14 DL1,DL2,DL3,DL4,DL5,DL6, BILEDK Doppio led Verde-Rosso  LEDBO05
DL7,DL8,DL9,DL10,DL11,
DL12,DL13,DL14
3 4 DL15,DL16,DL17,DL18 LED-G5 LED dia. 5mm LEDVO05
4 7 D1,D3,D5,07,09,D11,D13 BAS32 MINIMELF SMD Diode DISBAS32MINI
5 7 D2,D4,06,08,010,D12,D14 NC MINIMELF SMD Diode
6 8 FIX1,FIX2,FIX3,FIX4,FIX5, FIX35 Foro fissaggio 3.5mm
FIX6,FIX7,FI1X8
7 1 JP1 CN20PD Connettore 20 poli Flatcs CNTMCS20A
8 14 Q1,Q3,Q05,Q7,Q9,Q11,Q13, BC857 Trans. PNP SOT23 TRNBC857
Q15,Q17,Q19,Q21,Q23,Q25,
Q27
9 14 Q2,Q4,Q6,Q8,Q10,Q12,Q14, BC847 Trans. NPN SOT23 TRNBC847
Q16,Q18,Q020,Q022,Q024,Q26,
Q28
10 32 R1,R2,R3,R4,R5,R6,R7,R8, 1K50 Res. SMD 0805 RCHO085F001K5
R9,R10,R11,R12,R13,R14,
R15,R16,R17,R18,R19,R20,
R21,R22,R23,R24,R25,R26,
R27,R28,R29,R30,R31,R32
11 28 R33,R34,R36,R37,R39,R40, 10KO Res. SMD 0805 RCHO085F0010K
R42,R43,R45,R46,R48,R49,
R51,R52,R54,R55,R57,R58,
R60,R61,R63,R64,R66,R67,
R69,R70,R72,R73
12 14 R35,R38,R41,R44,R47,R50, 2K20 Res. SMD 0805 RCHO085F002K2
R53,R56,R59,R62,R65,R68,
R71,R74
13 1 SW1 PULCS1 Pulsante cs PLC1V1MOOOM
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INTN PJ20KPS-C/PJ25KPS-C
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L.R. PJ20KPS-C/PJ25KPS-C
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L.R. PJ20KPS-C/PJ25KPS-C
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L.R. PJ20KPS-C/PJ25KPS-C

ELETTRONICA
A | B | C D | E
c61
Lase lﬂ(g/v\mzs — oN ({4 o2y U22A ULNZ004A ci2e B 1;;2%?
ACK_ON[> 5 > o 12 R126 ack on o s DL5 STDBY [ STDBYBUS — croavaus OU23 ! U FS oK DAC1 OUT
22R 22R - o -
ULN2004A 22R 22R CM10KpF AV995
U26F lm(/\/mao SThEY v UZZB R131 R132 CSAO Mios 59 gouTa ce2 2V | A2y -2v
1 R135 R136  ack_sTDBY_OC DL6 , I SCLK I 7 J [ Ri33 T RI34 D13
ACK_STDBY LED-DS —2pscLk _outs = -
ULN2004A 22R 22R ULN2004A 22R 22R 8 = 47K 10K
REF © R137 100R
1K R138 QFF L v2ie R°
U26G R 1e2 R143 % +12v U22C ULN2004A R139 R140 CM.1uF CM.1uF CM.1uF TLV5626 DAC2_OUT
4 ACK_OFF[ > 7 :‘;o 10 ACK_OFF_0C DL7 3 D>O 14 oV T o6s i 4
22R 22R LED-D5 Au I\ CM10KpF TLO72 AY99B
ULN2004A oV POWER 22R 22R o~ . c64 2V 12v
1K R144 ) ‘ -
VA R148 ././‘ O+12v O 5V c87 | css | coi csat Q [ RS R146 D14
ACK PL R147 ACK_PL_OC DL8 5V O ' ~ B
- A4 i LED-D5 +C70 _|+C71 u2s CM 1UF R149 47K +12v 100R
ULN2004A CM.AuF | c66 | c67 | ces | c69 | co4 | c95 1125 7T~1/25
SA1 R150  pacs out
aoK_exer > . w RIS R152 4ok EXCT 0C oS! idcs  gouta 10K
- ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ c8s | c90 | co2 SCLK R CM10KpF
22R 22R SCLK _ ouTB AY998B
ULN2004A u26C MAN/AUT CM.1uF CM.1uF CM.1uF CM.1uF CM.1uF a c72 oy 12y
S .
R153 : ‘ o -12v E1REF © NN D15
| ACK_AM oN OFF ON _OFF 0C  CM.1uF CM.1uF CM.1uF o Ve NI e = ||
ULN2004A 22R 22R ULN2004A 22R CM.1uF I~ | _R159 24 1008
R163 1K5 FAULT 12V ~ t 10K DAC4_OUT
U3OF [ ¥ros R166 ././‘ © U22F R160 R161 R164 |
FAULT > 8 :L,/ o1 FAULT_OC LE0.05 DL10 COAX D—% 11 COAX_BUS ¢~ AA—<JVREF s CM10KpF TLo72 AV99B
ULN2004A 22R 22R ULN2004A 22R 22R 12K o7 N R167 o -12v
u3oe Fz170R169 R11K751 LY l 2 + VOH% N T ey ="
10 WAIT WBIT DL11 +5V XBAV99B 5 7 10K5
WAIT Son 4 LED-D5 o R173 10K D17 U8 | CM.1uF Ri72 vara - R
ULN2004A ) oK DAC5 OUT
R175  1K5 029 STR+ CSA2 ad o VN
R1T7 % v Bus 485 STR- CSA2 MOS| 196s  GOuTA CM10KpF AV99B
3 WARN DL12 “ SNTS176AP  q1ove mosl SCLK 210 > c76
WARN WARNINGLED 05 RXD1 485 s N SCLK scLk _outs - 2V | +12v 12v
ULN2004A 22R 22R DE1 Lpc 74RO S 7 R180 R18 1 g = J R178 T RITS D18
R182 R183 RE > BP V>0t REF o S > -
. ﬂ 10K5
PDA 12 PD1 OC XD1 131 DE 2 afb iD“ 77 o TLVe626 R18 4 U278 100R
ULN2004A U30E 22R 22R TXD1 > ol o 12V11W +5V[ >—O0usv SM.1uF R186  pace_out
U30D R188 R189 DZ2 GND EARTH 1 10K
P02 13 PD2 OC m R185 12V11W - CM10KpF TLo72 AV99B
R187 10K 47K 10K/ 7/ c78 oy 12V
ULN2004A 22R 22R 10K DZ4 DZ3 e -
U30C  R192 R19°3 3 [ R0 | RN D19
3 1 PD3 OC 5VIW B =
PO [ > D>C Youi V1w 47K 10K5
> ULN2004A 22R 22R «
U308 J3 J4
R196 22R PD4 0O 45V BAV99B 1 2 MUTE1 OC MAIN_EXCT OC
PD4 R194 0 R195 D20 PBOK_TST ot ON_TST MUTE2_0C ! 2 COAX_BUS
POWER RST_AL_TST 31y A OFF_TST — 3 4 —
ULN2004A 1K R198  22R oy et st the e TsT ACK_AM_OC : . ON_OFF_0C
e R200 ././‘ © M U3 MTR+ - 2 DR - ACK_NP_0C ] s ACK_EXCT OC
ACK NP 13 ACK_NP_OC DL13 o Bus 485 MTR- MR o ]! I [0 WiRs ACK STDBY 0C |7 i~ ACK_ON_OC
- oo LED-D5 10K SN75176AP  \ogter STR— 11 | ¢ I [a STR+ ACK_PL_OC ? I ACK_OFF_0C
ULN2004A U260 22R RXDO RXDO 10 o o J e > PD4_0C " 12 [RQ_ALR OC
) uize  Rat ROZ. e e wary: L g BpL ~N o 1517 ] oy O PD3 OC 1 I E
ACK_RIST > +12V v+ +12V 17 18
3ipe © A8 f DZ5 .. _PD1OC | 19 2 | PD2 OC
ULN2004A 22R 22R TXDO XD Dl o 12VI1W PBDW_TST M PBUP_TST —WAITOC______|,, 2 |—FAULT OC
uU32D R204 R205 B Pl hLUTeT AUD_ALRM_OC A 2 WARN 0C
ACK RIS 13 ACK_RIS2 OC DZ6 nETTeT ACK_RIS1 OC ACK_RIS2 OC
2 - o R203 12V/1W - v ON_OFF 0C ACK RIS3 0C z ® ACK_RIS4 OC 2
ULN2004A 22R 22R 10K CONZGAP DACT_OUT z 2 DAC2_OUT
U32E R206 R207 DZ7 DZ8 DAC3 OUT 2 2 DAC4 OUT
2 ACK_RIS3 OC DAC5_OUT DAC6_OUT
ACK_RIS3 >—5—J >c R R~ —DACS OUT 15, 34 [—DAC6 OUT
ULN2004A 22R 22R /77 SVIW CON34A
U32F R209 R210 +12v +5V CM27pF CLK_LOC >
6 1 ACK_RIS4_0C u33 -
ACK_RIS4L > D>C LM7805/T0220 22r  R208 DE1_LOC
ULN2004A 22R 22R o R211 R212 47K
U328 R213 R214 c96 co7 a RXD1
+5V ouTt IN +12v 45 O— AN RxD1[__>—RXD1_
AUD_ ALRML S 2 :L,/ o 15 AUD_ALRM_OC CM.AuF CM.1uF o I z 1 0 o I
ULN2004A 22R 22R c81 RXD1 485 2 [ Ty L4
— CM.1uF M A M27pF RXD1_MAX 3l m
U2E R215 R216 5 7
MUTE1 >—5—J >O 12 MUTE?_OC 12V bt > 6% z
© o 11 9
ULN2004A 22R 22R T uss O+ 1125 k[ > T 10| 3 3v
U226 R217 R218 . o 14 12
MUTE? 10 MUTE2 0OC U36A RX-INT o v+ v 1Pe 13 4
> >O ) ULN2004A R219 c8s £ o ot 16 o
ULN2004A 22R 22R €103 c104 €105 RXDO 1 oy (C;;+ v- ) 2C T P vee v
CM.1uF CM.1uF CM.1uF 1125 suwper2 [ o159 8% anp
U220 R22 4 R225 DL1 4 2 oD e
-~ - TXD
MAIN_EXCT 13 MAIN_EXCT_OC /%7 TXD1 T T1ouT b4 + 7awGisT
ULN2004A 22R 22R 40106 ULN2004A R220 RXD1_MAX 12 1!;21MC‘)UT o ng‘ﬂN Pa = . Loc
IXDO 13 = —1
! us7 G U326 7 +12v *x—20 ROUT ® RN J—/7‘ DZ9 DZ10 DZ11 DZ12 1
U37F ULN2004A ULN200 4A R246 R247 1K5 LED-D3  DL15 ICL232
1 IRQ_ALR OC SO16W
IRQ_ALR_OUT UsB  U3TC ULN2004A R221 RX-BUS
22R 22R RXD1 3 4 3 D>C 14 12V 12V/1W 12v11W 12V/11W 12VI1W
'('4
ULN2004A 40106 1K5 LED-D3 DL16 Nome Progetto: PJ55000MC Pagina: 3 di 3 Size: A3
U36C TXD1 11 40106 10 U37E ULN2004A R222 TX;BUS Autore: Griptech - Rev.: Canazza Data: (7/10/2002 Cadice Pragetto: <>
+12v
U36E s I:/E.S-DS oL17 Nome PC in Rete:\\UT_SRV Revisione:REV B - 1.0 (DC)| Nome Parte: CORE CONTROL UNIT
File/Cartella:  CSCCUPJ5KM2 Autorizazione: Codice:  SLCCUPJ5KM2
A B c | D E
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/RaM.R.. / PJ20KPS-C/PJ25KPS-C

ELETTRONICA

6.8 Scheda splitter (SLSPLTHC3-01)

° o] ° ° o o o o
o o
. u oo.no n-.oo
o o o o ° o| ° °
ool o3l [° © oo oo e
° ° 0 coaxte $ ° 0

Rl

OKDIO

O KDI oo KDI o

. oo coax3[e € coaxe[® € e

LN J PDS LN J LN} PD6 e e LN} PD7 LN ]
° CI18[PT

LN J LN J LN ] LN LN ] LN ] m‘.‘ﬂ
° [ ] . L ] L ] . o o o

P

W] NOME PROGETTO:  HC3-6 NOME PARTE: SCHEDA SPLITTER PER HC3-6
( @ELE%OMC,.@; AUTORE: M. UCELLI DATA: 19/04/2004 | REVISIONE: 1.0 |SCALA: 1:1 |SIZE: A3 | PAGINA: 1 DI 1

ARCHIVIAZIONE ELETTRONICA: "CARTELLA PROGETTI" SU "UT_SRV" CODICE PROGETTO: 017 CODICE DISEGNO:  SLSPLTHC3-01
MATERIALE: / TRATTAMENTO: / PROFILO: / |STATO: ESECUTIVO
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ELETTRONICA

PJ20KPS-C/PJ25KPS-C

CSSPLTHC5-01

/[// c1 c2
PD1 10p 2p2
DCPLR1 PAD
DIR_CPLR l1// 1//
L1
NC
N N
:/ :/
PD2 o o
PAD TL1  TLINE_L L2 48nH
4 . . Y
c3 1 i :L :L Bl Bl
d 1p T~ T~ T~ T~
N N N N
. /77 / ; ; / ; ; /77 /77
c4 c5 [¢]] c7 c8
C11 NC C12 NC = NC 10p 10p 10p 2p2
c9
1|( 2 2 \|1 6_60p
I\ /1
R4 150 R5 150
1 211 R2 c10
1k 2p2
R6 150 R7 150
1 211
R9 150 R10 150
1 201
R11 R12
47 47
1 d
D2
HSMS2800 HSMS2800
C13 4n7 C14 4n7
1|( 2 2 |1
I\ /1
R15 R16
47 4k7
PD8 PD9
PAD R17 4k7 R18 4k7 PAD
1 I( 2 2 |1
C15 4n7 C16 4n7
PD10 PD11
PAD " \| PAD
1 2 2 1
- Ly )
C17 4n7 C18 4n7
FWD POWER REF POWER
cs1

COAX1

PD3
PAD

752 R1 50_250W

COAX2

PD6
PAD

752 R3 50_250W

COAX3

PD5
PAD

752 R8 50_250W

PD4
PAD

PD7
PAD

Nome Progetto: HC3-6

Pagina: 1 di 1 size: A3

Autore: Mauro Ucelli

Data: 19/04/04

Codice Progetto: HC3-6

Nome PC in Rete: \UT_SRV\Progetti

Revisione: 1.0

Nome Parte: 3 Ways Input Splitter

File/Cartella:

Autorizzazione:

codice:  SLSPLTHC3-01
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/RW.R. ] PJ20KPS-C/PJ25KPS-C

Item Quantity Reference Part Description

1 3) COAX1, COAX2, COAX3 752 Cavo coax

2 1 Cs1 CSSPLTHC5-01 Circuito stampato

3 4 C1, C5,C6, C7 10p Cond. SMD 1212 HQ
4 2 C8, C2 2p2 Cond. SMD 1212 HQ
5 1 C3 1p Cond. SMD 1212 HQ
6 1 C4 NC Cond. SMD 1212 HQ
7 1 C9 6_60p Comp. ceramico dia. 7mm
8 1 C10 2p2 Cond. SMD 0805

9 2 C12,C11 NC Cond. SMD 0805

10 6 C13, C14, C15, C16,C17,C18 4n7 Cond. SMD 0805

1 1 DCPLR1 DIR_CPLR Accopp. direz.

12 2 D1, D2 HSMS2800 Diodo Shottky SOT23
13 1 L1 NC Induttanza cilindrica
14 1 L2 48nH Induttanza cilindrica
15 1 PD1, PD2, PD3, PD4, PD5, PD6, PD7, PD8, PD9, PD10, PD11 PAD

16 3 R1, R3, R8 50_250W Resistenza KDI 2 fix
17 1 R2 1k Res. SMD 0805

18 6 R4, R5, R6, R7, R9, R10 150 Res. SMD 2512

19 2 R12, R11 47 Res. SMD 0805

20 4 R15, R16, R17, R18 4k7 Res. SMD 0805

21 1 TL1 TLINE_L Linea strip CS

Manuale Tecnico d’uso Rev. 1.2



| R Y. R PJ20KPS-C/PJ25KPS-C

ELETTRONICA

6.9 Phase shifter (SLPHSHHC3-02)
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W.R ﬂ‘/ PJ20KPS-C/PJ25KPS-C

ELETTRONICA

L1 160nH L2 160nH
YN Y
] w2 N N w4 N
c1 P4 WIRE _|# c2 c3 P4 WIRE 4 C4
1_10p A~ W1 77~ 1_10p 1_10p A~ w3 77~ 1_10p
o WIRE o o WIRE o
COAX1 COAX2 COAX3 COAX4
RG316 1 1 RG316_ RG316 RG316_
JP1 c5 c6 | JP2 JP3 c7 c8 | JrPa
27p 27p 27p 27p
[ = i N Rl
N P l FASTONCS FASTONCS l N P l FASTONCS FASTONCS l
v L3 ~ v L4 ~
/77 40nH /77 /77 40nH /77 L5 160nH
YN
- W6 -
co | WIRE _|# c10
1_10p ¢£ w5 77~ 1.10p
o WIRE o
COAX5 COAX6
a i \
RG316 1 1 RG316_ 1
JP5 C11 c12| JP6
27p 27p
[ =
N P l FASTONCS FASTONCS l
® L6 °
/77 40nH /77

FIX1 FIX2 FIX3 FIX4 FIX5

CS1 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 Nome Progetto: HC3-6 Pagina: 1 di 1 size: Ad
CSPHSHHC5_03 Autore:  Mauro Ucelli Data: 19/04/04 Codice Progetto: 017
/77 /77 /77 /77 /77 Nome PC in Rete: \\UT_SRV\Progetti Revisione: 1.0 Nome Parte: Phase Shifter for HC3-6
File/Cartella: Esecutivi\Schemi Elettrich\SLPHSHHC3-02 Autorizzazione: Codice: SLPHSHHC3-02
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Item Quan- | Reference Part Description

tity
1 3 CN1, CN2, CN3 N_P Conn. N da pannello per cavo RG316
2 3 COAX1, COAX3, COAX5 RG316 Cavo coax 50H RG316
3 3 COAX2, COAX4, COAX6 RG316_ Cavo coax 50H RG316 (595mm)
4 1 CS1 CSPHSH- Circuito stampato

HC5_03

5 6 Cl1, C2,C3,C4, C9, C10 1_10p Comp. var. ad aria Tekelek 6mm
6 6 C5, C6, C7, C8, C11, C12 27p Cond. SMD 1212 HQ
7 5 FIX1, FIX2, FIX3, FIX4, FIX5 FIX35 Foro fissaggio 3.5mm
8 6 JP1, JP2, JP3, JP4, JP5, JP6 FASTONCS Faston da CS p. 5.08
9 3 L1,L2,L5 160nH Induttanza cilindrica
10 3 13,14, L6 40nH Induttanza cilindrica
11 6 W1, W2, W3, W4, W5, W6 WIRE Filo a saldare

Rev. 1.2
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ELETTRONICA

e e meccaniche
olo & presente una vista generale della macchina, in modo da poter identificare,
ra veloce la collocazione delle varie parti elettriche e meccaniche.

Viste generali

Exciter 1

Exciter 2

Dummy
load
MCU e
Cu1 g & .

\

4
-

R

t

. T lH l
uwnmﬂ""' !”'l‘”l}IIlll‘“]il” ‘
|hll il i
lt‘ﬁn i ]|m1! i }"”m"u!ﬂ'“"“
i o

H“ l|||lllhl|l!/
Lz : {

TX2

X1
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INGRESSO
X2 INGRESSO
X1
POWER
METER
ANTENNA USCITAPER
CARICO
USCITA FITTIZIO
TRASMETTI-
TORE

COMBINATORE
IBRIDO

VISTA POSTERIORE TX1

MORSETTIERA
SERVIZI

(UPS,MCU,

DUMMY LOAD)

Manuale Tecnico d’uso



ELETTRONICA:

PIASTRA CONNETTORI SU TX1
COMMON SERIES (AL TX2)

TX1 EMERGENCY COMMON SERIES
(DA TX1AMCU)

PIASTRA CONNETTORI SU TX2

TX2 EMERGENCY COMMON SERIES
DATX2 ATX1)
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TELEMETRIA
ELETTROMECCANICA
DIETRO TX1
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/RaM.R.. / PJ20KPS-C/PJ25KPS-C

ELETTRONICA

7.2 Schema bassa tensione e segnali

TELEMETRY CARD TX2 TELEMETRY CARD TX1
TX2 X1
EMERGENCY EMERGENCY
S &| BUTTON - 4| BUTTON
) 5
=8 |22
TX1 3% 3%
EMERGENCY OCw |On TELEMETRY CARD
. 9 (BACK TO TX1)
PS i PS
COMB. 3 COMB. DUMMY |
& LOAD
=
2=
58 °
o=z
00
o
CONTROL UNIT 1 CONTROL UNIT 2
Ofe e
L0
ol '
THREEFASE 5 5 N o)
CONTROL 380 V B O Q O g % =
(BACK TO TX1) ? ? ? MAINS MAINS Jivt Bl R ﬁf}
R S T ° RPN ®
[ O 5 Al
PTX LCD A PTX 180 A o © o |® M @ ®
[ ) O oo R
o e | PTX2 :
55555 O[QO TELEMETRY CARD OTEgLEM [RY CARD EXC\?ER ENABLE o
&5 @é@J o
INPUT A INPUT B ouT 1/A ouT 2/A ouT 1/B ouT 2/B
W W O©O O©O O@O O@O OOO OOO OOO OOO O©O O©O OOO OOO OOO OOO
IIC BUS RS485

TELEMETRY &+
BOX (OPZ.)

IN1 IN2 IN1IN2
SPLITTER SPLITTER
(TX1) (TX2)
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7.3 Morsettiera alimentazione servizi

MAINS

000

L3 L2 L1

L3
L2
L1

JLOAD 1
O
O

UPS

DENOMINAZIONE:

Morsettiera di alimentazione Servizi PJ20KPS-C

T@H@@@mi t Q L i QQ N° PROGRAMMA

MACCHINA
SEMILAVORATO: AUTORE CODICE DISEGNO
MATERIALE: PESO [KG] Nicolini Daniele MORINGRCKHZ20
- 0.65 SCALA  REVISIONE CODICE AS400
TRATTAMENTO: DATA 1:5 _
—— 19/04/2012 0

FORMATO
TOLLERANZA GENERALE SECONDO UNI ISO 2768—f Ad
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a parallela (MCUPJBUSADP1)

osto dell’interfaccia parallela standard (che € ancora presente, ma si trova nella parte
posteriore del trasmettitore) & presente questa interfaccia parallela che serve per gestire la
comunicazione del Bus rs-485 tra le singole macchine e la MCU e per gestire i pulsanti di

emergenza delle varie macchine in modo che blocchino, in caso di emergenza, l'intero tra-
smettitore.
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INTN PJ20KPS-C/PJ25KPS-C

\
) : - RN //
{ VO T FIx4
:‘ O ( ) N
K6 K8
& o 1
o

ol

B \_ N/

\ | P2
[ N ~ \\\
| ) "‘ /J\ FIX6
[ 7 N
C__ N
\__/
LATO SERIGRAFIA VISTO LATO COMPONENTI DITTA : MODELLO:
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ELETTRONICA:

PJ20KPS-C/PJ25KPS-C

7.5 Piastre connettori
PIASTRA CONNETTORI SU TX1
o | O | | O
MAINS GpPs
LOAD 1
0O ) (I)NPUT(I)B (())UT 2/2 . . . EgAB\SI]ANCED OOO . -
(H) () O C O O «x»
o <] [e) [e) o o [¢] TX2 EXCITER B
o O o O EMERGENCY
&
o9 09 EXCITER
Q Q o o o o o o ) ENABLE EXCITER A
© ©
) () 0 0 0O 0«
° ° INPUT A OUT 2/A © ©
O O ©)
MAINS LOAD 1 Alimentazione per carico fittizio
INPUT A Ingresso RF Exciter A dal TX2
INPUT B Ingresso RF Exciter B dal TX2
OuUT 2/A Uscita RF dalla MCU allo splitter del TX2 (IN1)
OuT 2/B Uscita RF dalla MCU allo splitter del TX2 (IN2)

UNBALANCED LOAD 1

Segnali di controllo del carico fittizio

TX2 EMERGENCY

Collegamento alla scheda telemetria elettromeccanica del
TX2

EXCITER ENABLE Segnali di controllo per lo scambio degli exciter e i2c bus

GPS (OPZ.) Uscita alimentazione ricevitore GPS (opzionale) sotto UPS
(se installato)

EXCITER B Uscita alimentazione EXCITER B sotto UPS (se installato)

EXCITERA Uscita alimentazione EXCITER A sotto UPS (se installato)

X1 Ingresso/uscita alimentazione servizi TX1 (& presente un
ponticello)

UPS Collegamento UPS (opzionale). Se non € presente, effet-

tuare un ponticello
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EXCITER B

EXCITER A

LEFT MONO

ELETTRONICA

PIASTRA CONNETTORI SU TX2

| o | | O

RIGHT MPX

o

o O o O

o O
RIGHT MPX
BAL

AL MPXUNBAL SCA3RDS  INPUT2/B ouT RX GPS

o o [e] [e] o o o [e] o o O O TX2
o O O O O
o o o o ] o o o o o

o ©
(¢} (¢} o o (¢} (¢}
(¢} (¢} o o (¢} (¢}
o O

MPX UNBAL SCA3RDS INPUT2/A EXCITERA .

EXCITER B GPS

EXCITER B
EXCITER
o Jo O O
EXCITER
° ° ENABLE EXCITER A
O
o o O O

ouT

O O ©)

EXCITER A:

LEFT MONO

RIGHT MPX BAL Ingresso segnali audio per 'EXCIER A

MPX UNBAL

SCA 3 RDS

EXCITER B:

LEFT MONO

RIGHT MPX BAL Ingresso segnali audio per 'TEXCIER B

MPX UNBAL

SCA 3 RDS

INPUT 2/A Ingresso RF per lo splitter (IN1)

INPUT 2/B Ingresso RF per lo splitter (IN2)

EXCITERAOUT Uscita RF dallEXCITER A alla MCU

EXCITER B OUT Uscita RF dallEXCITER B alla MCU

EXCITER ENABLE Segnali di controllo per lo scambio degli exciter e i2c bus

RX GPS Ingresso antenna GPS (opzionale)

GPS Ingresso alimentazione ricevitore GPS (opzionale) sotto
UPS (se installato)

EXCITER B Ingresso alimentazione EXCITER B sotto UPS (se instal-
lato)

EXCITERA Ingresso alimentazione EXCITER A sotto UPS (se instal-
lato)

TX2 Ingresso/uscita alimentazione servizi TX2 (€ presente un

ponticello)
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ELETTRONICA

PJ20KPS-C/PJ25KPS-C\>

7.5.1 Piedinatura DB25 (exciter enable)

X1
EXCITER ENABLE
(sul tetto)
25P 1 3 M
{loooooooooooo}@
00000000000
14 °S
|
1
F T = op
| OO0 0O |
OV e
EXCITER
ENABLE
(dalla MCU) ]
F T = opP
@ 00000 @
Q000
6 9
12C BUS
(dalla telemetria
GSM)
Exciter enable (DB-9) |I12C BUS (DB-9) | Exciter enable (DB-25)
1 (Comune) 1
2 (Ptx 2) 2
6 (Ptx 1) 14
2 (SDA) 10
3 (SCL) 11
5 (GND) 13
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TX2

EXCITER ENABLE
(sul tetto)

)
.

=P 13 [ .
|~ |\0ooooooococooon|/ |
Q00000000009

[NAN
N
N

|
12C BUS
(al cavo 12C del
cablaggio) 1

EXCITER
ENABLE
(al cavo exciter enable col-
legato originariamente alla
Control Unit)

Exciter enable (DB-25) | Exciter enable (DB-9) |12C BUS (DB-9)
1 1 (Comune)
2 2 (Ptx 2)
14 6 (Ptx 1)
10 2 (SDA)
11 3 (SCL)
13 5 (GND)
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7.6 Combinatore ibrido (COUP3DB20KF)

Ingresso TX 2
Flangia 1+5/8 da pannello

Uscita combinatore
Flangia 3+1/8 da pannello

Uscita per Carico fittizio
Flangia 1+5/8 da pannello

Ingresso TX 1
Flangia 1+5/8 da pannello

L= - K-

—_ Vista interna

ANTENNA

IBRIDO

X2 s

X1 i

Rev. 1.2
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zio (PF1KDISKWH20)
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1 Connettore DB-9 per ingresso testine FWD e RFL |/
2 [ Connettore DB-9 “UNBALANCED LOAD 1”7 /
3 | Fusibile protezione ventole 10A
4 | Comando AUTO / MANUAL per azionamento vento- |/
le raffreddamento
5 [ Connettore ilme alimentazione carico /
6 [Connettore d'ingresso RF (flangia 7/8” EIA) /
7 | Resistenza KDI 100 Q 800 W (terminazione) RDT800J0100
8 |Resistenza KDI 100 Q 800 W (passante) RDR800J0100
9 | Sensore di temperatura 50° NA SETBIMET50NA
10 [ Cassetti ventole raffreddamento carico ventole: VTLO9GL1224J
11 | Sensore di temperatura 120° NC (FAULT) SETBIMET12NC
12 | Sensore di temperatura 50° NC (WARNING) SETBIMETS0NC
9 7 8 8 7
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7.8 Telemetria GSM (opzionale)

La telemetria GSM & un’apparecchiatura con cui 'utente puo controllare remotamente tutti
i parametri di lavoro della macchina e modificarne alcuni di questi, inoltre permette al tra-
smettitore di inviare una serie di allarmi nel caso sorgano problemi mentre il trasmettitore
€ “On Air’, inviando SMS al telefono cellulare del manutentore o a qualsiasi altro numero
memorizzato nella telemetria.

La telemetria € installata sul tetto del TX1.

oooo
I, 2=z en

\

O O

RS-485
®
18-0-18 V

RS-485 Connettore DB 9 maschio per il collegamento del bus seriale RS-485 pro-
veniente dalla CCU

12C Connettore DB 9 maschio per il collegamento del bus 12C proveniente
la CCU

18-0-18 V Connettore DB 15 maschio per il collegamento dell’ali
niente dalla CCU
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e della telemetria contiene i seguenti connettori:

, Ponte per collega-
Connettore SMA per, I'anten- re il modem GSM
na GSM o per un’antenna
esterna direttiva

——

Slot per inserire \o?“o‘ 3

la scheda SIM - 1
@)
MODEM RS-232 (||
: @ QO
RESET FUSE FUSE
IPRG  2A 2A
@
Modem Connettore DB 9 femmina collegato al modem GSM interno alla tele-
metria
RS-232 Connettore DB 9 femmina per il collegamento del modem interno GSM
con la telemetria o per collegarsi con il PC tramite RS-232 al trasmet-
titore
Reset/prg Pulsante per resettare la telemetria o per la programmazione
Fuse 2A Fusibile di protezione
Fuse 2A Fusibile di protezione
Power on Il led acceso indica che la telemetria & alimentata
General alarms |1l led acceso indica che nella memoria della telemetria sono presenti
degli allarmi

Modem present |1l led acceso indica che il modem GSM & presente ed ¢ stato ricono-
sciuto correttamente dalla telemetria

Send sms Il led acceso indica che il modem GSM sta inviando dei messaggi SMS

Modem com. Il led acceso indica che il modem é connesso

RS-232 Il led lampeggia quando si collega il pc alla presa RS-232 della teleme-
tria per comunicare con il trasmettitore tramite il programma “Telecon
32bit”

Local Il led acceso indica che il trasmettitore & in LOCAL (tramite il selettore

presente sulla CCU) e la telemetria non inviera messaggi di allarme
né sara possibile collegarsi in remoto al trasmettitore

Waiting start Il led lampeggia per circa 45 al primo avvio.Durante questo periodo

la telemetria analizza tutta la macchina per verificarne lo stato e non
invia allarmi

Nota: bisogna inserire il ponte fornito insieme alla telemetria tra il connettore MODEM e
RS-232 per collegare il modem GSM, altrimenti non funzionera.

Nota: per poter abilitare completamente le caratteristiche di questo sistema di telemetria,
si dovra firmare un contratto con il proprio gestore di servizi GSM comprensivo di COMU-
NICAZIONE DATI.
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L'uso del sistema di telemetria richiede la corretta regolazione dell’'indirizzo delle parti
collegate dell’apparecchiatura, poiché comunicano su un bus comune.

Per quanto riguarda gli eccitatori bisogna impostare l'indirizzo 1 per il primo eccitatore, e
l'indirizzo 2 per il secondo.

Per effettuare questa regolazione, dal menu principale dell’eccitatore posizionare il cursore
luminoso su “Admin” e cliccarci sopra.

Scorrere il menu successivo fino alla voce “GenSt”, cliccarci sopra e selezionare la voce

“Uart Adr.” e impostarla a 1 sul primo eccitatore (quello in basso) e a 2 sul secondo (se
presente)

Bisogna ora impostare I'indirizzo sulla CCU che dovra essere tassativamente 3 (questo
indirizzo & gia impostato di fabbrica).

Dal menu principale (quello che mostra la potenza diretta e riflessa) premere il tasto ESC
e poi OK e spostare il cursore luminoso sul menu “Settings” e premere OK. Selezionare la
linea “Talk Address” e premere OK, con i tasti SU’ e GIU’ impostare il parametro 3.

g —
=
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B
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one e configurazione software PC

con sistema operativo Windows 98 o superiore (il software & stato testato sotto
indows98, NT, 2000 e XP)

* Il “Telecon 32bit” CD ROM, fornito assieme alla macchina

» Un cavo DB9 pin-to-pin lungo abbastanza per permettere di collegare il PC al TLC5KPS
Inserire il CD-ROM nel PC, sfogliare ed eseguire il programma setup_telecon.exe.
Seguire le istruzioni sullo schermo per installare il software sul proprio PC.

Eseguire poi il programma Station_upgrade.exe che aggiornera I'elenco delle stazioni.
Seguire le istruzioni sullo schermo per installare I'aggiornamento.

Nel caso che sia gia presente una versione del software di Telecon32bit, il nuovo software
lo aggiornera senza danneggiare il data base delle stazioni precedentemente installato.
ATTENZIONE: il trasmettitore deve essere in REMOTE altrimenti non ci si puo colle-
gare alla telemetria.

Lanciare il programma Telecon: Start -> Programs -> Telecon 32bit

Il programma partira con la schermata di selezione del database.

Nel menu a tendina dei database, selezionare il database PLUGIN AMP.MDB

Telecon 32Bit (Rel.32041300 18/04,/2007 ¥.4.13.4)

Selected Station:
TE10kwLC2ptx

| Database
PLUGTN_ AMP .MDBE -]

RDMODG SM—FM. MDB
RYR.MDB

V¥J AMP.MDB

4 TE35kwPS2pt= (3)
& TESkwES 2ptx (1)

| @ | B

Start Connection Edit Phonebook Edit Stations Exit

Quindi selezionare la stazione “TX20kwPS2ptx” per il PJ20KPS-C o “TX25kwPS2ptx” per il
PL25KPS-C e cliccare su “Edit Phonebook”.

Telecon 32Bit (Rel. 32041300 09/06/2010 v.4.13.8)

Selected Station:
TE20kwPS52ptx

Database
PLUGIN AMP.MDE -

Stations List

2 TE1OkwLC2pt= (5)

= TE10kwPS 2ptz (2)

= TE1SKW Holiday 2PTX (9)
4 TE1SkwlC2pt=e (7)

9 TE20kwlC2pt= (6]
+ TH20kwPS2ptx (100
4 TE2EkwPS2pt= (8)
ar TE30kwPS2pt=

2

{

aF TE3S5kwPSZptx
A TESkwPS Zptx

4)
3)
1}

.- 4 /| & W

Start Connection Edit PFhonebook Edit Stations Exit
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Si aprira la seguente schermata

1D: Name :

B [TX20kwPS2pix 2

Descriptions: %
|— MNone —

Telephone Number : Dial String: Modem String: Comm Protocol: Sl

[aTDT IBEE Standard

INew Entry

Station Name:

= vy |
~| [1oKzPTRLCMDE | DeleteEntry|

-l

[ |

./ 1- 0-TLCEKPS [BK LC RF Unit

] 1- 1-PTX30LCD#1 . Cresate 8
B 1- 2-PTx30Les 48 mdh new Station
B 1% 3 pONTROE el Todere F corponeet | 0
[¥] 1- 4-RF COMBINER Md_00050.mdk
4 1- 5-PUMP CONTROL hd_00051.mdh
[<] 1- 6-5 K LCRF UNIT hd_00052.mdk

1 C RF UNIT hd_00053.mdh

Telemetry Units T |12C Units T Telemetry Boards

PTXI00LCD - (pte_pj3k.mdh) ﬁ’ etiesh List
PTX100LCD - (pte1 D0lc.mdb)
PTRI00LCD V.2 - (b1 00_v2.mdlh)
PTX100LCD V.2 - (pbe1 00_v2ald. mlb) Clon
PTX100LCD with TLM for P.J2000 - (pbe_pj2k mdh) b
PTX30LCD - (ptx30lcd. mdlb) i | Dateloee

La prima volta bisognera accedere alla telemetria tramite il cavo DB9 in modo da impostare

i dettagli della stazione e i numeri di telefono a cui verranno inviati i messaggi.

Collegare il cavo in una porta seriale del PC (per quelli che non dispongono piu della porta

seriale & possibile utilizzare un convertitore USB - RS-232, non fornito), e l'altra estremita

va collegata nella porta RS-232 della telemetria (se fosse gia stato inserito il ponte tra MO-

DEM e RS-232 toglierlo)

Impostare i seguenti parametri:

Com: selezionare la porta seriale in uso nel PC (COM1,COM2,ecc...)

Baud: ¢ la velocita della porta seriale, deve essere sempre 9600 altrimenti non avverra la
comunicazione

Type: ¢ il tipo di collegamento tra PC e telemetria, in questo caso scegliere “Cable”

Premere il tasto “Return” in alto a destra e ritornerete alla schermata principale.

Telecon 32Bit (Rel.32041300 18/04/2007 v.4.13.4)

Selected Station:
TX10kwLC2ptx

— Databaze
|[pLUGIN AMP.MDB ~|

— Stations List
+ TH1 kvl Coptx (G}
& TH10kwPS Zptx (2)

4 TE1S5kvIC2ptx (73
4 TE20kvIC2ptx (6)
4 TE25kvPS2ptx (8)
4 TEA0kwPS2ptz (4]
4 THISkwPS2pt= (3)

(13

sr TESkwPS Zptz

Start Connection Edit Phonebook Edit Stations
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rt Connection” e a questo punto avverra il collegamento.
a la seguente schermata.

Modem Connection : TX10kwlLCZpt= 3 Modem Connection : TX10kwLCZptx I

Connection Status

Connection Status

Hetry Exit More Detail 3>

| Connection : TX10kwLCZptx o =]

TLCSKPS | @
Info Dretail Help
Mo Password i J
Focus Read &
- '
s Alarm Eit
. | Tvpe | Measures |.Measure
Measure
170
General
. corder Comunication T RX  Selection
| vewso7mg2on w02 | [l wlea] o (%] (11 @ @1 o &p

Cliccare 2 volte sulla prima voce in alto a sinistra “(01) TLC5KPS” (in questo riquadro sono
elencate tutte le periferiche della macchina collegate tramite 12C BUS,in questo caso stia-
mo interrogando la telemetria) con il tasto sinistro del mouse, si aprira un menu a tendina e
cliccare sull’ultima voce “EEprom”.

Si aprira una schermata, cliccare su tasto “Read EEprom” e alla domanda “Are you sure?”
premere OK
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DlewLC2pty J 0 - 1ol x|

[t Tz | o= | @
W' EEprom Organization T i i ll
Hel
Settings loaded: None. : =1

General T Telephaone T Impuits T Outputs T Alarms Enable

Eit

Num [ alam Mame | Condition

Measure

CECI )

9 1 Are you sure ?

If0 :: 12 oK I Annulla |

General

o— e 2

Read EEpram wiite EEpram

g

Load Settings

B

Save Settings Exit

el

Selection

| s zmsn woew | (W wlela] o 3] (17 @ @1 o of

Comincera la lettura dei dati contenuti nella eeprom. | quadratini blu in basso mostrano a
che punto & arrivata la lettura della eeprom.

' Connection : TX10kwLC2pkx T . o [= 3]

. EEprom Organization

Settings loaded: None.

General T Telsphone T Inputs T Outputs T Alarms Enable

Num | Alam Name tCondition

Measure

(Fe] 12

General

| Reading EEprom settings...

Comunication T R¥X  Selection

Recorder g = !
venerdi, 27 mag 2011 10:01:30 ‘ |“,|IZ|H]|.|'| 0 le |_,i—|| 0 . . EalS]
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e arrivata in fondo verra visualizzata la seguente schermata.

... Connection : TX10kwLCZptx U ] 3
. EEprom Organization TN 3 x
Settings loaded: EEprom.
T Telephane T Inpuks T Outputs T Alarmz Enable
1 Station ID fl
i 2 Station Name TEST COLLAUDO
3 Dial Sting ATDT
4 Mumber of Retry L
Measure 5 Service Center Number +3334 52000200
/0
Genaral
) E £ e | B =
Fead EEpram ‘Wwirite EEpram Load Settings Save Settings Exit
) Recorder Comunication TX RX Selection
[ venerdi, 27 mag 2011 10:02:05 ‘ ||141|-'b.|1m| .| .| 0 [ x_| “ 1 ||—_2:_- ‘ . 1 0 g

La schermata che si apre mostra al suo interno diverse pagine di impostazione, ma quelle
che dovremo compilare noi sono le prime due, “General” e “Telephone”.

GENERAL
Station ID Identificazione dell’indirizzo del trasmettitore,solitamente 1.
Station Name Nome mnemonico della stazione,come la postazione o la fre-

quenza, questo nome verra visualizzato nel messaggio SMS
che vi arrivera

Dial String Normalmente ATDT

Number of Retry Indica quante volte lo stesso messaggio verra inviato. Sugge-
riamo di regolare questo valore almeno a 2, in casi ci debbano
esere problemi con il centro servizi SMS

Service Center Number [ Numero del centro servizi del proprio gestore di telefonia mobile
Nota: davanti al numero ci va sempre il prefisso internazio-
nale dello stato in cui vi trovate es. +39 per I'ltalia

Cliccando sopra i vari campi € possibile modificare i loro valori.
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PJ20KPS-C/PJ25KPS-C

| i Connection : TX10kwlC2pts il B 3

Measure

If0

General

O

. EEprom Organization

Settings loaded: EEprom.

General | Telephone T Inputs T Outputs T Alarmns Enable

Mum_ |Phone Mumber [ SMS |4cs [ Madem
L 1 IBRATI es e GEM

2 |No |No Marmal

3 No |No Mornal

4 |No No Mormal

5 |No |No Marmal

5} No |No Mornal

7 |No No Mormal

8 |No |No Marmal

Bl No |No Mornal

10 Mormal

[

Load Settings

B-

Save Settings

(-3

Fiead EE pram

K-

“wirite EE pram

Recorder

‘ venerdi, 27 mag 2011 10:03:04 ‘ "‘I*IWI.IlI 0 le [ "T

TELEPHONE
1.....10 Posizione della memoria in cui viene salvato il numero di telefono
Phone Number | Numero di telefono a cui vengono inviati i messeggi
Nota: davanti al numero ci va sempre il prefisso internazionale del-
lo stato in cui vi trovate es. +39 per I'ltalia
SMS Yes: il messaggio SMS in caso di allarmi viene inviato al numero impo-
stato
No: il messaggio SMS in caso di allarmi non viene inviato al numero
impostato
ACS Yes: il numero impostato puod inviare alla telemetria tramite SMS richie-
ste di informazioni o modificare parametri
No: il numero impostato non pu0 inviare alla telemetria tramite SMS
richieste di informazioni ne modificare parametri
Modem Selezionare il tipo di modem usato, nel nostro caso GSM

Cliccando sopra i vari campi € possibile modificare i loro valori.
Le possibili combinazioni dei parametri SMS e ACS sono:

SMS ACS
Yes Yes OK
Yes No OK
No Yes Condizione non possibile
No No OK, ma il numero impostato verra ignorato
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queste impostazioni cliccare su “Write EEprom” per scriverle nella me-
anda rispondere OK

L=
[Tz o |
& EEprom Drganization T
Settings loaded: EEprom.
General I Telephone T Inputs T Outputs T Alarms Enable
Mum _ |Phone Number [ SMS |acs [ Madem
1 1 +393482644024  Ves ‘es | G5M

2 Mo | Na | Normal

3 Mo | Na | Normal

Measure 4 Mo Mo | Normal
5| No Mo ' Mormal

B - | Mormal

8 | e

g 3 | Mormal

3 1 ) Are you sure 7 | Mormal

10 | Mormal

110 oK I Annulla |
General
Fiead EEprom I “wirite EE prom Load Settings Save Settings Exit
i ‘Recorder Comunication T HX Shlecuon
[ venerdi, 27 mag 2011 10:03:36 ‘ | IKl I ’“I .| lI 0 | x_' ”—.1_“—.1 6 !

Comincera la scrittura dei dati nella eeprom. | quadratini blu in basso mostrano a che punto
e arrivata la scrittura della eeprom.

7, Connection : TX10kwlLC2pts g [m] 3

. EEprom Organizakion

Settings loaded: EEprom.

General | Telephone T Inputs T Outputs T Alarmnz Enable

Exit
Mum _ |PhoneMumber | SMS |acs [ Modem
i 1 +393462644024  es Yes GSM
2 |Na No | Narmal
3 | Mo Mo | Normal
Measure 4 | Mo Mo | Normal
L |Na No | Narmal
5 | Mo Mo | Normal
7 | Mo Mo | Normal
8 |Na No | Narmal
9| | Mo Mo | Normal
10 | Normal
(F{0]
General
©| NEEEEENENNEENENEEEEEENNNNNNRENEEEN
Wy'riting EEprom settings...
. Recorder _Comunication Selmum
‘ wenerdi, 27 mag 2011 10:03:46 ‘ (u[r]m]e]n] o |><| 1o . . o m
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Una volta terminata la scrittura premere il tasto “Exit” per ritornare cosi alla schermata prin-

cipale.
[l Connection : TX10kwLCZpkx _1of x|
TLCEKPS @ @
=] Info Detail 0 .- 2lp
=2 Mo Password ; G L \
L= Focus Read & .
1 — ‘ 0
Alarm E it
| Type | Measures [ Measure . .
Measure
(F{0]
General
Recorder Comunication T R¥ Selection
‘ venerdi, 27 mag 2011 10:00:28 ‘ | m-l > I -ml .I x I 0 | XI || ] || 1 . . B o y

Premete ora il tasto “Details” in alto a destra e si aprira la seguente schermata.

SN Tx10kwlC2pts Personalization H| =100
anced Power @ '

Help

#100
000" *

ron | O nommtrone | 51 NISEEN >  SE
Measuio o‘ TxON o MNominal Power =5 = =
Messue R
o‘ T« StdBy o Reduced Power ceta
— — 5 IR ook ®
o‘ T« 0OFF 0‘ RESET Getd m
Modulazione Modulazione
170 QE0VEL
Manual/duto
o Flus Status
Frequency Frequency o-Waming
..... PP — O-Wal't..
Gerctal % Power Dut BESETE] % Power Dut BESETE] Méms
ODnAi( o ODnAi( o Furnp-1
ExRF Mute [ poue ON OEALH.F. Mute [ poueron OPu'me
Audio Alam Power OFF Audio Alam RO ‘water Level rin

| b
venerdi, °L|n|ock °L|n|ock OWater Lewvel LOW °I';

Tramite questa schermata e possibile vedere tutti i parametri del trsmettitore come se
di fronte alla macchina: potenza diretta, riflessa, sbilanciata, frequenza di lavoro
stato dei led, € possibile spegnerla, accenderla, resettare allarmi e scambj
Per uscire da questa schermata premere la X in alto a destra.
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a principale, selezionando le voci in alto a sinistra & possibile visua-
etri degli apparati inseriti nella machina: eccitatore 1 e 2, control unit, RF
r, ecc...

lato sinistro sono presenti 3 tasti: Measure, 1/0 e General. Ognuna visualizza diverse
informazioni (non sempre tutte e 3 sono disponibili per tutti gli apparati).

“‘Measure” riporta tutte le misure relative all’apparato interrogato (es. misure di correnti,
tensioni, temperature ecc...)

“I/0” riporta lo stato dei relé interni del relativo apparato interrogato

“General” riporta informazioni generali relative all’apparato interrogato (frequenza, potenza
diretta e riflessa ecc...).

Nelle schermate “Measure” e “General’, passando con il cursore del mouse sopra le va-
rie linee informative, compare il simblo rosso di divieto, questo indica che non & possibile
cambiare quel valore. L’'unica schermata in cui € possibile modificare i valori e quella “l/O”
in cui, posizionandosi sopra le varie linee non compare il divieto rosso, ma una freccia blu,
questo indica che & possibile modificare quel valore. E’ possibile, sempre nelle schermate
“‘Measure” e “General”, che compaia un punto esclamativo giallo, questo indica che la rela-
tiva misura & fuori dal range ammeso.

Esempio: scheda “Measure” PTX

Connection : TX10kwlLC2ptx i = I Dlﬂ

Detail

Alarrn
| Type Measures | Measure
Q@ [In5 RDS (0%
~ |Inz Modulazione |40 KHz
Inb “aricap Yoltage |7.33Y
Fm In? MNegative Valtage 11,38
In8 LCD Invwerter |BE2Y
In3 Internal 154 | 19,25V
Ihi0 CPU Yolage & O3y
In13 Fa‘oltage |39y
In14 F&, Current 0044
In17 Dirver Waltage 1137V
170 In18 Diriver Current 004
_ In19 Temperature | 2673°C
(D IhD 24 External Interlock | RF Muted
~ |owao % Power Out 51.4%

General

Comunication T% R Selection

Fecord _
venerdi. 27 mag 2011 10:06:54 ‘ |m|1|e:‘;|:| | o x| =z . . [T [T M
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Esempio: scheda “I/O” PTX

[l connection : TX10kwlCZpkx i (=] P

Type 1/0
In0 On Air [ off
In1 Remote | Off
Measure In2 Power Set OK, | On
In3 General | OK
~ |Ind Unlock. | Sbzent
» |In§ SW.R |0
In& E#tFLF. Mute |R.F. MUTE
In10 Audio Alarm | Absent
Ou b AGC On
Out 14 Impedance | 10K,
Out 18 Clipper | Ot
Out 40 Power PTX30LCD | On
Outh tono/Left | On
Out13 Mpe/Right | On
Out15 1ALMC O
General
ecorder l::umunmatfon bcunﬂ
[ venerdi. 27 mag 2011 10:07:31 ‘ | M| [ ] .| n| o [;q l_ |—

Esempio: scheda “General” PTX

_j;_:l:onnection : TR10kwlC2ptx i II:ILEI

Detail F'hoe Help
Alarm Ezxit
Type Generai | Measure
1401 Frequency | 103.7 MHz
1/03 Forward Pawer 00w
Measure 10 4 Reflected Power |00
/07 Attenuation MonoLeft | 0dBm
Attenuation M /Right 0 dBm

IfO

____ Recorder Comunication heucm
sz wmst | [WDiwiela] o 3] 15 & @ 11 W
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n basso a sinistra € possibile scrivere dentro la telemetria ora e data
state sul computer), in modo che se si verificano allarmi & possibile cono-
n precisione ora e giorno in cui si sono verificati.

a volta cliccato sulla data viene chiesta conferma per eseguire 'operazione, rispondere
“Si”.

<. Connection : TX10kwl C2ptx i _ 1ol x|
Dietail F'hone Help
i =  RF UNIT Alarm Exit
Tupe 1/0 | Measure
In0 On/0ff [On
In 3 Standby In | Ot
ure I 8 Ovwer Temp. | Ot
Out 4 Standby Ot
. |
\‘.:) Attention 111 This operation changes Board Date and Time ...
Fie]
General
| o]
‘ Recorder = Comunication ¥ RX Selection
.__L_u-h?magzmn 10:12:28 ‘ |m|,|m|.|.| 0 |>(| [ . [T [ 7 @

Sempre dalla schermata principale, cliccando sul tasto “Alarms” si apre una schermata
dove € possibile visualizzare gli allarmi presenti (per visualizzare la lista cliccare sul sim-
bolo “+” vicino a TLC5KPS)

I x|
tdodify Dietail ‘ Help
Print Llarm | ] Exit
Remote Alarms
> | [=TieEKES :
T8 e 57054 0 08 1 00 Mains GK Reset Remote
i 0015 0008 27/05/11 09.46 01 00 Mains 0K Alarms
Measure i 0014 0004 27/05/11 09.20 01 00 No Audio PTx#2

0013 0003 27/05/11 09.20 01 00 No Audio PTX#1
0012 0004 27/05/17 0916 01 00 Mo Audio PTX#2
0011 0003 27/05/171 0916 01 00 Mo Audio PTX#1

Print Alarm List

o
Reset Alarms
Database
Return e
General
Recorder Comunication Ty : Selection
[ venerdi, 27 mag 2011 10:12:58 ‘ | "-4-| » | ’"I .| .I 0 | XI ||1—|]T . g ] !
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Da questa schermata € possibile anche resettare gli allarmi.

Cliccando sul tasto “Reset Remote Alarms” si resettano gli allarmi memorizzati nella tele-
metria.

Verra chiesta la seguente domanda, rispondere “Si”.

i

.\?) Attention |11 This operation delete Alarm from the Station . Are vou Sure ...

Si I Mo |

Cliccando sul tasto “Reset Alarms Database” si cancella la lista degli allarmi presenti in
questa schermata del programma.
Verra chiesta la seguente domanda, rispondere “Si”.

=

\ ? ) Attention 111 This operation delete Alarm and Database . Are you Sure ...

Si I Mo |

Cliccare sul tasto “Return” in basso per tornare alla schermata principale.
Premere il tasto “Exit” per tornare alla schermata di selezione del tipo di trasmettitore.

| Connection : TX10kwLCZptx = | o ll

§  TLCSKPS ! @

Info Detail Phonhe ‘ Help
Mo Password

2 Focus Read &
-

Alarm

i ° | Type [ Measures [ Measue

Telecon 328it (Rel.32041300 18/04/2007 v.4.13.4)

Selected Station:
TX20kwLC2ptx

- Database -

PLUGIN_BMP.MDB L]

[~ Stations List-
F TELDkwlCZptx (5)

& TH1OkwFS 2ptx (2)

& TEL1SKW Holiday 2FTE (9)
3 TE i

& TH2ClewPS2ptx (8)
4 TE30kwESZptz (4)
& THICkwES2ptx {32)
4 TESkwPS Zptz (1)

£ |¢| @ Gd—e

Start Connection Edit Phonebook Edit Stations Exit

A questo punto scollegare il cavo RS-232 dalla telemetria e ricollegare il ponte MODEM -
RS-232. Ora & possibile collegarsi al trasmettitore in remoto, cioé utilizzando un modem
GSM collegato al PC, o tramite cellulare, per verificare che tutto funzioni corretamente.
Premere il tasto “Exit” per uscire definitivamente dal programma.

Lasciare il trasmettitore in REMOTE se si vuole ricevere messaggi di
si collegare in remoto tramite PC o cellulare.
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“Modem” della CCU se sono stati momorizzati correttamente i dati

7.8.2 Connessione remota tramite PC
ATTENZIONE: il trasmettitore deve essere in REMOTE altrimenti non ci puo collegare
alla telemetria.

Lanciare il programma Telecon: Start -> Programs -> Telecon 32bit
Il programma partira con la schermata di selezione del database.
Nel menu a tendina dei database, selezionare il database PLUGIN AMP.MDB

Telecon 32Bit (Rel.32041300 18/04,/2007 ¥.4.13.4)

Selected Station:
TX10kwLC2ptx

| Database

PLUGTN AMP .MDB -]

RDMODG SM—FM. MDB
RYR.MDB

VJ BMP.MDE
e e
< TE35kwPS2ptx (3)
4 TEEkwES 2ptx (1)

& |v|@|@

Start Connection Edit Phonebook Edit Stations Exit

Quindi selezionare la stazione “TX20kwPS2ptx” per il PJ20KPS-C o “TX25kwPS2ptx” per il
PL25KPS-C e cliccare su “Edit Phonebook”.

Telecon 32Bit (Rel. 32041300 09/06/2010 v.4.13.8)

Selected Station:
TX20kwPS2ptx

i~ Database

.iPL'UG,IH__m‘dP .MDB - |

- Stations List
= TE1DkwlCZptx (5)
4 TE10kwFPS 2pt= (2)
4 TX15KW Holiday 2PTX (9)

4 TE1SkwlC2ipte (7)
& TE20kwIC2ptx (61
K2 0kwPs2 (10}
4 TE2EkwPS2ptx (8)
4 TEA0kwES2Zpts

(
(43
=k TE3SkwPSiptx (3)
4 TEEkwPS 2pt= (1)

a o ‘ @J

Start Connection EditPhonebook Edit Stations Exit
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Si aprira la seguente schermata

Phone Book : PLUGIN_AMP.MDB
1D: Name :

B [TX20KWPSZpix 58
Descriptions: Return *
—Mone — .
elephone Number : Dial String: Modem String: Comm Protocol: eae
+ 024 ATOT IATXB Standard j
MNew Entry |
8 v : Station Name:

-| [1okePT<LC MDE -l DeleteEntry|

=n
=]
=
="
—
]

[<] 1- 0-TLCEKPS K LC RF Unit
[<] 1-1-FTX30LCD#1 Create a
[¥] 1- 2 - PTX30LCD#2 td_00048 mdb =] new Station
[¥] 1- 3-CONTROL UNIT td_00043.mdb
[¥] 1- 4-RF COMBINER hd_00050.mdb
[X] 1- & - PUMP CONTROL td_00051 mdb =

[<] 1- f-5 KW LEC RF UNIT td_00052.mdb

ST T ; RFE UNIT hd_00053.mdb

Telemety Units | I2E Units i Telemetry Baards
PT100LC0 - (pte_pj3k.mdb) E| B bt

PT100LCD - (pb] 00 e mdkb)
PT100LCD .2 - (pbel 00_v2.mdlk)
PT100LCD Y 2 - (pbel 00_vZold.mdh)

cl
PTX100LCD with TLM for PJ2000 - (ix_pj2k.mdh) e
PTX30LCD - (pte30led.mdb) El Bt

Collegare il modem GSM in una porta seriale del PC (per quelli che non dispongono piu
della porta seriale & possibile utilizzare un convertitore USB - RS-232, non fornito).
Impostare i seguenti parametri:

Telephone Number: impostare il numero di telefono della SIM presente nella telemetria
GSM del trasmettitore che vogliamo controllare (Nota: davanti al numero ci va sempre il
prefisso internazionale dello stato in cui vi trovate es. +39 per I'ltalia).

Com: selezionare la porta seriale in uso nel PC (COM1,COM2,ecc...)

Baud: € la velocita della porta seriale, deve essere sempre 9600 altrimenti non avverra la
comunicazione

Type: ¢ il tipo di collegamento tra PC e telemetria, in questo caso scegliere “GSM”
Premere il tasto “Return” in alto a destra e ritornerete alla schermata principale.

Telecon 32Bit {(Rel.32041300 18/04/2007 v.4.13.4)

Selected Station:
TE20kwLC2ptx

i~ Databaze -

PLUGIN AMP.MDB -

i~ Skations List-

fr TH10kwlCZpt= (5)

4+ TH10kwPS 2ptm (2)

4 TH15KW Holidawy 2FTH {9)
& TH15kwlC2pts (70

-+ T sLC2pt=

4 TE25kwPS2pt=x (8)
e THIDkwPSZptz (4)
% TE3SkwPS2ptx (3]
4 TESkwES 2ptxz (1)

—s &

Start Connection Edit Phonebook Edit Stations Exit

Premere il tasto “Start Connection” e a questo punto avverra il collegam
Seguire ora i passaggi precedentemente elencati.
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sione remota tramite cellulare

che possono essere inviati al trasmettitore utilizzando i messaggi SMS sono i

Risposta Descrizione
Station: “nome stazione’-
ID: “numero identificativo™-
FWD: “valore assoluto™
RFL: “valore assoluto™ Informazioni sullo stato
INFO UNBAL: “valore assoluto” del trasmettitore
TX On (oppure TX Off oppure TX StdBy)- '
Low Power / Nom Power
Audio Present / Audio Absent
Alarm Present / Alarm Absent
Station: “nome stazione’- Accensione
TXON ID: “numero identificativo’™ .
. trasmettitore
TXis On -
Station: “nome stazione’- Spegnimento
TXOFF ID: “numero identificativo™- trasmettitore
TX is Off -
Station: “nome stazione’-
LOWPWR |ID: “numero identificativo™- Attivazione Low Power
LowPwr OK-
Station: “nome stazione’- Attivazione Nominal
NOMPWR |ID: “numero identificativo’-
Power
NomPwr OK-
Station: “nome stazione’- Lista allarmi in
ALARM ID: “numero identificativo™- .
e . memoria
Alarm: “lista allarmi in memoria
Station: “nome stazione™ Cancellazione allarmi
RESET ID: *numero identificativo™- . ;
ALARM RESET OK- N memoria

Ogni volta che si invia un comando deve sempre ritornare indietro un messaggio di rispo-
sta, per avere la conferma che tale comando & stato ricevuto ed eseguito.

Il messaggio di risposta puo arrivare entro un tempo massimo di 5 min., dopo questo tempo
e da considerarsi nullo il comando.
Questi comandi possono essere inviati solo se il numero di telefono usato & presente nella
memoria della telemetria e il parametro “ACS” & impostato su “Yes”.

ATTENZIONE: il trasmettitore deve essere in REMOTE altrimenti non ricevera nessun

comando.
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7.8.4 Allarmi

Questi sono gli allarmi che il trasmettitore pud inviare:

1 Foward Power La potenza € scesa sotto il valore imposta-
to nel PWG2 (menu settings della CCU)

2 Reflected Power La potenza ¢ salita oltre il valore impostato
nel PWG4 (menu settings della CCU)

3 Unbalanced Power La potenza sul carico fittizio ha superato il
valore 3500 W

4 No Audio PTX1 Non c’e audio in ingresso al PTX1

5 No Audio PTX2 Non c’e audio in ingresso al PTX2

6 Mains Fault (solo se € presente I' | Non & piu presente la tensione di rete, il

UPS) trasmettitore € spento, 'UPS tiene acceso

la logica di controllo e i modulatori e la te-
lemetria

7 Mains OK Non € un allarme, viene inviato la prima vol-
ta che viene accesa la telemetria o quando
ritorna la tensione di rete
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